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1. OGOLNIE

Celem niniejszej instrukcji jest dostarczenie niezbednych informacji dotyczacych uzytkowania i
konserwacji falownika. Urzadzenia opisane w niniejszej instrukcji sa nastepujace:

* :Inwerter w wersji nasciennej, IP65, z zasilaniem jednofazowym do uzytku przemystowego na silniku réznych
mozliwych typéw o maksymalnej mocy 1,TkW silniku réznych typéw o maksymalnej mocy 1,1TKw z
wyswietlaczem LCD, komunikacja radiowa Blue Connect i tacznoscia loT dostepna jako opcja

* IMTP1.5W ST: Inwerter w wersji nasciennej, IP55, z zasilaniem jednofazowym do zastosowan przemystowych na
silniku réznych mozliwych typéw o mocy maksymalnej 1,5kW z serwowentylacja I1P55, z wyswietlaczem LCD,
komunikacja radiowa Blue Connect oraz tacznoscia loT dostepna jako opcja.

Wazna wiadomos¢:
Jednofazowy silnik asynchroniczny jest napedzany przez falownik IMTI1.1-1.5/W ST z trzema przewodami
wyjsciowymi, eliminujac kondensator, ze specjalnym systemem sterowania, ktdry umozliwia niskonapieciowy,
niskoczestotliwosciowy start rampowy i niski pobor pradu przy rozruchu oraz liniowa regulacje predkosci podczas
pracy. Falownik ten jest idealny do wprowadzenia regulacji predkosci obrotowej w elektronarzedziach lub maszynach
wyposazonych pierwotnie w jednofazowy silnik asynchroniczny, bez koniecznosci jego wymiany en bloc na silnik
tréjfazowy z wynikajacymi z tego mechanicznymi problemami adaptacyjnymi; wystarczy odtaczy¢ kondensator i
podtaczyé trzy przewody wyjéciowe falownika (jak na rys. 8.

Bezszczotkowy naped synchroniczny z magnesami trwatymi, dzieki 32-bitowemu procesorowemu systemowi
sterowania, umozliwia bardzo precyzyjna, wysokowydajna prace silnika praktycznie bez pradu obciazenia,
maksymalny moment obrotowy nawet przy niskich obrotach oraz oferuje mozliwosc¢ sterowania silnikiem w petli
otwartej (bez czujnikow).

Te najnowoczesniejsze modele sa wyposazone w grzatke antykondensacyjna i wyréwnujaca membrane wentylacyjna,
aby zapobiec tworzeniu sie kondensacji wewnatrz obudowy i chronic elektronike.

Dzieki dwustopniowemu filtrowi wejsciowemu, falownik jest niezawodnym i trwatym urzadzeniem zabezpieczonym
przed przepieciami i przewodzonymi zaktdceniami elektromagnetycznymi.
Te modele falownikéw sa specjalnie zaprojektowane do napedzania pomp
elektrycznych w celu zagwarantowania doskonatej kontroli cinienia

zwrotnego, znacznej oszczednosci energii w potaczeniu z réznymi PUMP INVERTER
programowalnymi funkcjami sterowania, ktore nie sa mozliwe w zwyktych

pompach elektrycznych zasilanych bezposrednio. Niektdre z powyzszych Ve
modeli sa wyposazone w inwerterowa serwowentylacje sterowana e S
temperatura. i
Ponizsze instrukcje i informacje dotycza standardowego wykonania.

W przypadku prosby o informacje techniczne lub czesci zamienne w naszym
dziale sprzedazy i serwisu nalezy zawsze podac¢ doktadny kod
identyfikacyjny modelu, ktdry znajduje sie na bocznej etykiecie, numer
seryjny, ktory znajduje sie w lewym gérnym rogu urzadzenia (nr 2 litery, po
ktérych nastepuja nr 4 cyfry, jak na rys. 1) oraz wersje oprogramowania,
ktéra mozna odczytac

na wyswietlaczu przy wtaczeniu z sieci.

Rysunek 1: Oznaczenie numeru seryjnego konstrukcji

2. OPIS DZIALANIA PRODUKTU

Uktad sktada sie z pompy odsrodkowej, napedzanej silnikiem asynchronicznym; zadaniem uktadu jest utrzymanie
statego cisnienia wody na wyjsciu, niezaleznie od wymaganego natezenia przeptywu. Cisnienie wyjSciowe mierzone
jest za pomoca przetwornika ci$nienia z wyjsciem 4-20 mA. Ptyta logiczna posiada wyjscie 15V do zasilania
przetwornika cisnienia.

Ten typ Invertera do pomp elektrycznych posiada zaawansowany algorytm obliczeniowy do automatycznego
rejestrowania krzywej pracy pompy, dzieki czemu mozna uzyskac bardzo precyzyjna regulacje minimalnego
przeptywu wody przy wszystkich cisnieniach, z lepszymi wynikami niz mozna uzyskac przy zastosowaniu
mechanicznych czujnikéw przeptywu, ktére oprocz tworzenia spadkdw cisnienia moga sie zaklinowac.

OCHRONA PRZED PRACA Z ZAMKNIETYM DOSTAWEM: Aby zapobiec pracy pompy z zamknietym dostawa, logika
sterowania odczytuje wielkosci elektryczne silnika pod falownikiem. Jezeli w danym stanie pracy punkt pracy jest
ponizej krzywej pompy zmierzonej przy zamknietym ttoczeniu (wynikajacej z kontroli), system wytacza pompe i
pojawia sie odpowiednie ostrzezenie. Po zakonczeniu sytuacji zamknietego ttoczenia uktad wznawia normalna
prace.

DRY OPERATION PROTECTION: Aby zapobiec dalszej pracy pompy nawet po wystapieniu problemu w linii ssawnej,
skutkujacego brakiem doptywu wody, uktad sterowania, za pomoca specjalnego algorytmu, odczytuje wspotczynnik
mocy silnika w potaczeniu z innymi parametrami pracy, takimi jak cisnienie i chtonnosé, i jesli wynik jest ponizej
okreslonej wartosci, wytacza pompe, a takze pojawia sie odpowiedni alarm.
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Zabezpieczenie elektryczne pompy elektrycznej jest okreslone przez ograniczenie pradu absorbowanego
(programowalne). Interwencja zabezpieczenia jest bezposrednio sygnalizowana odpowiednim alarmem; po
ustapieniu stanu nadpradowego uktad powraca do normalnej pracy.

2.1 Podstawowa struktura przetwornicy czestotliwosci

c.a. c.C. c.c. c.a.
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Rysunek 2: Struktura przetwornicy czestotliwosci (Inverter)

Prad zmienny Inwerter tréjfazowy
DC prad staty RAD INVPonte IGBT M Silnik
Rektyfikator CONTLogic Inverter Control Mikroprocesor TRASM
INT  Uktad posredni sterowania mostkiem Linia transmisyjna do tablicy zewnetrznej

IGBT

3. WARUNKI DZIALANIA

Silnik asynchroniczny Silnik asynchroniczny 3F PM Bezszczotkowy
1F 3F silnik synchroniczny
Sym
Rozmiar fizyczny bol U.oM 1.1W ST 1,5W ST 1.1W ST 1,5W ST 1.1W-ST 1,5W ST
Temperatura otoczenia Tamb °C 0..40 0..40 0..40
¢wiczenia
Maksymalna % (40°C) 50 50 50
wilgotno$¢ wzgledna
Stopien ochrony Falownik IP55(1.5W), IP65(1.1W) | IP55(1.5W), IP65(1.1W) | IP55(1.5W), IP65(1.1W)
Maksymalna moc wyjsciowa P2n kW 1.1 1.1 1.5 1.1 1.5
(P2) silnika, ktéry moze byé KM 15 15 2 15 2
potaczony
do przetwornicy 230Vac
Napiecie znamionowe Vin Vac 230 230 230
zasilanie inwertera
Zakres Napiecie zasilania Vi Vac 200-240 200-240 200-240
Czestotliwos¢ znamionowa fin Hz 50-60 50-60 50-60
zasilania
Maksymalne napiecie V2 Vac 230 230 230
wyjsciowe
Czestotliwosc wyjsciowa 2 Hz 200% f1n 200% f1n 200% f1n
Falownik
Znamionowy prad wejsciowy | y, Adc 9.0 9.0 11.5 9.0 115
do falownika
Maksymalny prad wyjsciowy | Aac 8.0 55 7.0 55 7.0
od falownika (do silnika) (com)
Temperatura przechowywania | Tstock °C -20..+60 -20..+60 -20..+60
Tabela 1: Charakterystyka ogdlna i warunki pracy
. Wibracje i wstrzasy: nalezy ich unikaé poprzez prawidtowa instalacje systemu;
J W przypadku innych warunkow Srodowiskowych prosimy o kontakt z naszym dziatem sprzedazy i serwisu




4. OSTRZEZENIA | ZAGROZENIA

Ten falownik nie moze by¢ instalowany w Srodowiskach zagrozonych wybuchem.

Niniejsza instrukcja zawiera podstawowe informacje dotyczace prawidtowej instalacji i
uzytkowania produktu. Przed zainstalowaniem sterownika musi by¢ ona przeczytana i skrupulatnie
przestrzegana zaréwno przez osobe wykonujaca instalacje, jak i uzytkownika koncowego, a takze
musi by¢ udostepniona wszystkim pracownikom zaangazowanym w instalacje, kalibracje i
konserwacje urzadzenia.

Kwalifikacje pracownikow

Instalacje, uruchomienie i konserwacje urzadzenia moze przeprowadzac wytacznie wykwalifikowany personel
techniczny, ktory jest Swiadomy zagrozen zwiazanych z uzytkowaniem tego urzadzenia.

Zagrozenia wynikajace z nieprzestrzegania wymogéw bezpieczenstwa

Nieprzestrzeganie zasad bezpieczenstwa nie tylko spowoduje zagrozenie dla oséb i uszkodzenie sprzetu, ale takze
uniewazni wszelkie roszczenia gwarancyjne. Konsekwencjami nieprzestrzegania przepiséw bezpieczenstwa moga
byc¢:

-)I/3rak mozliwosci aktywacji niektorych funkcji systemu.

- Zagrozenie dla os6b wynikajace ze zdarzen elektrycznych i mechanicznych.

Wskazdowki bezpieczenstwa dla uzytkownika

Nalezy stosowac i przestrzegac wszystkich przepiséw dotyczacych zapobiegania wypadkom.

Wymagania bezpieczenstwa przy montazu i kontroli

Klient musi zapewnié, aby prace montazowe, kontrolne i konserwacyjne byty wykonywane przez upowazniony i
wykwalifikowany personel, ktéry doktadnie zapoznat sie z niniejsza instrukcja.

Wszystkie prace przy urzadzeniach i maszynach musza by¢ wykonywane w stanie spoczynku (bez napiecia).
Modyfikacje i cze$ci zamienne

Wszelkie zmiany w urzadzeniach, maszynach lub instalacjach musza by¢ wczesniej uzgodnione i autoryzowane przez
producenta.

Oryginalne czesci zamienne i akcesoria dopuszczone przez producenta sa integralna czescia bezpieczenstwa sprzetu
i maszyny. Stosowanie nieoryginalnych czesci lub akcesoridow moze pogorszy¢ bezpieczefnstwo i spowoduje
uniewaznienie gwarancji.

Zabronione warunki pracy

Bezpieczna eksploatacja jest zapewniona tylko w przypadku zastosowan i warunkéw opisanych w rozdziale 3
niniejszej instrukcji. Podane wartosci graniczne sa wiazace i w zadnym wypadku nie moga zostaé przekroczone.

Prace instalacyjne powinny by¢ wykonywane wytacznie przez doswiadczony i wykwalifikowany
personel.

Wszelkie operacje przy otwartej skrzynce falownika musza by¢ wykonywane co najmniej 2 minuty po
przerwaniu zasilania sieciowego za pomoca odpowiedniego przetacznika izolacyjnego lub poprzez
fizyczne odtaczenie kabla od gniazda sieciowego, aby zapewni¢ catkowite roztadowanie
wewnetrznych kondensatorow, a tym samym mozliwos¢ przeprowadzenia jakichkolwiek czynnosci
konserwacyjnych.

Falowniki opisane w tej broszurze sa przeznaczone wytacznie do uzytku profesjonalnego, poniewaz
charakteryzuja sie wysoka zawartoscia harmonicznych i maja moc wieksza niz 1 kW: profesjonalny
instalator jest zatem zobowiazany do poinformowania dostawcy energii elektrycznej o instalacji
produktu.




5. MONTAZ | INSTALACJA

Przed montazem nalezy zapoznac sie z instrukcja obstugi tego
urzadzenia sterujacego oraz pompy elektryczne,j.

Jesli produkt wykazuje oczywiste oznaki uszkodzenia, nie nalezy
kontynuowac instalacji i skontaktowac sie z serwisem. Podczas
montazu Scisle przestrzegac obowiazujacych przepiséw
bezpieczenstwa i zapobiegania wypadkom.

5.1 Wymiary mocowania i wymiary catkowite

Zainstaluj produkt w miejscu chronionym przed mrozem i
warunkami  atmosferycznymi, przestrzegajac ograniczen w
uzytkowaniu, montujgc urzadzenie na Scianie w pozycji pionoweyj,
pozostawiajac co najmniej 200 mm przestrzeni nad i pod
urzadzeniem, aby zapewni¢ wystarczajace chtodzenie radiatora z
tytu przetwornicy. Sciana moze by¢ réwniez typu metalowego, o ile
nie jest zrédtem ciepta i nie jest bezposrednio wystawiona na
dziatanie stonca.

Do montazu falownika na $cianie nalezy wykorzystac otwory nr 4

o Srednicy 7 mm rozmieszczone zgodnie z uktadem otwordw na
rysunku 3.

9.2 Przytacza elektryczne i hydrauliczne
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Rysunek 3: Otwory do montazu na $cianie
(w milimetrach)

Podtaczy¢ kabel zasilajacy falownika do sieci [szczegdt nr 1 na rys. 4);

1) Kabel 2) Przetwornik 3) Kabel

zasilajacy cisnienia zasilajacy

falownika silnik
pompy

standardowa wtyczka schuko, jesli wejscie jednofazowe.

W celu kontroli ci$nienia zwrotnego, konieczne jest podtaczenie
dostarczonego przetwornika ciénienia (szczegot nr 2 rys. 4], z przytaczem
4" M, na linii ttocznej pompy, jesli to mozliwe, lub na linii ttocznej sieci
wodociagowej, wychodzacej z dolnego $rodka falownika.

Podtaczyc¢ kabel przytaczeniowy silnika do tréjfazowego silnika
asynchronicznego pompy (szczegdt nr 3, rys. 4).

Typ dostarczonego przetwornika moze sie rézni¢ wedtug uznania
producenta od przedstawionego w niniejszej instrukcji, ale przy zachowaniu
tej samej konfiguracji montazu i dziatania.

Wykonaé przytacza hydrauliczne zgodnie z obowiazujacymi normami.

Rysunek 4: Przytacza elektryczne i hydrauliczne




5.2.1 Membranowe naczynie wzbiorcze [FlyVar)

Sensore di
pressione

Valvola di

Valvola di
non ritorno

Valvola di
Aspirazione

Impianto in
pressione

Rysunek 5 - schemat podtaczenia Falownik lub Flyvar z falownikiem

Dla optymalnej kontroli ci$nienia, zalecamy zainstalowanie matego zbiornika membranowego (12L / 19L jest
zazwyczaj wiecej niz wystarczajace dla pompy do 4Hp). Jeéli chcesz uniknaé koniecznoéci oprézniania systemu w
celu ewentualnej wymiany zbiornika membranowego lub przetwornika cisnienia, zalecamy instalacje zawordw

odcinajacych pomiedzy przytaczem zbiornika a rurociagiem systemu.

W celu zapewnienia idealnego dziatania kontroli ci$nienia nalezy upewni¢ sie, ze zbiornik wytrzyma cisnienie
systemu i ustawié prawidtowe ciénienie wstepne przed podtaczeniem go do systemu.

5.3 Podtaczenie falownika do pompy elektrycznej

PODEACZENIE FALOWNIKA DO TROJFAZOWEGO SILNIKA ASYNCHRONICZNEGO

Podczas instalacji nalezy zresetowaé dane producenta "Silnik
asynchroniczny 3F" (patrz Tab. 5).

Falownik IMTP1.1-1.5W ST z wejéciem jednofazowym musi by¢
zainstalowany na trdjfazowym silniku asynchronicznym zasilanym
napieciem 100-240Vac 50/60 Hz. Fazy nalezy skonfigurowaé w
tréjkat, jesli silnik wskazuje na tabliczce znamionowej 230VA/400VA
(najczestszy przypadek), a zaciski potaczenia w trojkat nalezy
podtaczyé do zaciskéw wyjSciowych tablicy zasilajacej (rys.12)
oznaczonych U, V, W.

1 P 4
A T e o
| LY 1 7 - i F, | =,
VY [ (O\w (@) v [©) v
/ \N
: \
z"f \
4 3 (W h
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Collegamento A/ A Connection 1 12 3
Anschlusspline A [ Raccordement A

Rysunek 6 - Potaczenia silnika




POLACZENIE FALOWNIKA Z BEZSZCZOTKOWYM SILNIKIEM SYNCHRONICZNYM Z MAGNESAMI TRWALYMI W
przypadku silnika szybkobieznego (mata liczba biegunéw) przeprowadzi¢ w momencie instalacji reset danych
producenta "Bezszczotkowy silnik HF PM" (patrz Tab. 5).

Potaczenie z bezszczotkowymi silnikami synchronicznymi wymuszaja cykliczny kierunek faz, odpowiadajacy zaciskom
wyjsciowym falownika (rys.12], jesli istnieje sterowanie ze sprzezeniem zwrotnym z enkoderem.

i :

v e

e 3 PHASE BRUSHLESS PM
: il Q’ 3~ | SYNCHRONOUS MOTOR
i We :I W

1 1

! Inverter |

Rysunek 7 - Potaczenia trojfazowego bezszczotkowego silnika synchronicznego z magnesami trwatymi

PODLACZENIE FALOWNIKA DO JEDNOFAZOWEGO SILNIKA ASYNCHRONICZNEGO

Podczas instalacji nalezy zresetowa¢ dane producenta "Silnik asynchroniczny 1F" (patrz tab. 5).

Potaczenia z jednofazowymi silnikami asynchronicznymi nalezy wykona¢ zgodnie ze wskazaniami (Rys. 8) dotyczacymi
potaczen z wyjsciami fazowymi silnika, odtaczajac i odpowiednio izolujac zaciski kondensatora rozruchowego, ktory
normalnie jest zasilany przewodowo do faz jednofazowego silnika asynchronicznego.
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Rysunek 8 - Potaczenia jednofazowego silnika asynchronicznego

5.4 Podtaczenie elektryczne falownika do sieci

Zasilanie urzadzenia IMTP1.1-1.5W ST jest jednofazowe 200-240Vac, 50/60Hz.
Instalacja, do ktorej podtaczony jest falownik, musi odpowiadaé aktualnym przepisom
bezpieczenstwa:

e Automatyczny wytacznik réznicowy o IAn=30mA; odpowiednie wytaczniki to wytaczniki typu B, zdolne do
rozpoznawania pulsujacych praddéw uszkodzeniowych o sktadowych ciagtych, odporne na zaktdcenia
elektromagnetyczne wnoszone do sieci typowe dla falownikow lub prostownikdw elektronicznych z obcieciem
fazy.

e Wytacznik automatyczny z pradem wyzwalajacym proporcjonalnym do mocy zainstalowanego silnika
(patrzTabela 2)

e Potaczenie z ziemig o catkowitej rezystanciji mniejszej niz
100Q

Moc silnika (kW) Ochrona termiczno-magnetyczna [typ
C lub D)zalecane w zaleznosci od
typu falownika

IMTP1.1-1.5W ST

0,37-0,5(0,5- 0,75 KM] 6
0,75 (1 KM]) 10
1,1 (1,5 KM) 16
1,5 (2 KM) 20




Tabela 2 - Zalecana ochrona termiczno-magnetyczna




Urzadzenie jest wyposazone we wszystkie obwody niezbedne do zapewnienia prawidtowego dziatania w normalnych
sytuacjach montazowych.

Dla celéw EMC, w celu ograniczenia potencjalnych zaktocen elektromagnetycznych, kable zasilajace silnik musza
by¢ ekranowane (lub opancerzone) z pojedynczymi zytami o odpowiedniej powierzchni przekroju (gestosé pradu <=5
Amm2] “Kable te musza mie¢ wymagana minimalna dtugos$¢. Ekran przewoddw musi by¢ uziemiony z obu stron. W
przypadku silnika do uziemienia ekranu wykorzysta¢ metalowa obudowe.

W celu unikniecia petli uziemienia (petlil, ktére moga powodowac zaktécenia promieniowania (efekt antenowy],
silnik napedzany przez falownik musi by¢ uziemiony indywidualnie, zawsze za pomoca niskoimpedancyjnego
potaczenia z obudowa maszyny.

Trasy kabli zasilania sieciowego i falownika-silnika (gdy silnik jest oddzielony od falownika) musza by¢ jak
najbardziej oddalone od siebie; nie wolno tworzy¢ petli, nie wolno prowadzi¢ ich réwnolegle i w odlegtosciach
mniejszych niz 50 cm, jesli musza sie przecinac, kierunki musza by¢ pod katem 90 stopni, aby wytworzy¢ minimalne
sprzezenie. Uziemienie kabla zasilajacego inwertera musi by¢ oddzielone od uziemienia wszelkich innych
odbiornikéw domowych, ktdre moga by¢ obecne; dobra praktyka jest, aby wszystkie wrazliwe na EMC obciazenia
szty do uziemienia oddzielnie, w sposdb promienisty.

Nieprzestrzeganie tych warunkéw moze catkowicie lub czesciowo zniweczyc¢ dziatanie filtru przeciwzaktdceniowego
zintegrowanego w przetwornicy.

5.5 Dostep do karty elektronicznej

W niektorych przypadkach moze by¢ konieczne uzyskanie dostepu do ptytki drukowanej w celu wymiany
uszkodzonych przewoddw, przetwornika cisnienia lub potaczenia styku ptywaka.

Wymiana komponentu falownika moze by¢ przeprowadzona tylko przez fachowy personel
wykwalifikowany przez producenta, przy uzyciu tylko oryginalnych czesci zamiennych,
dostarczonych przez producenta.

Wszelkie operacje przy otwartej skrzynce falownika musza by¢ wykonywane co najmniej 2 minuty
po przerwaniu zasilania sieciowego za pomoca odpowiedniego odtacznika lub poprzez fizyczne
odtaczenie kabla od gniazda zasilajacego, aby kondensatory na ptycie mogty sie roztadowac.

W przypadku awarii jednego z przewoddw lub przetwornika cisnienia, aby go wymieni¢, nalezy otworzyé pokrywe
falownika, odkrecajac 12 srub samogwintujacych znajdujacych sie w tylnej czesci radiatora. Aby zdjac¢ jeden z kabli,
nalezy odkrecic trzy $ruby trzymajace odpowiednia tréjkatna ptytke dtawika kablowego. Zawsze nalezy pamietac o
wymianie uszczelki O-ring na kablu i pod ptytka dtawika kablowego. Aby podtaczy¢ kable do odpowiednich
zaciskow, nalezy postepowac zgodnie z ponizszym schematem potaczen na ptytce drukowane;j

5.6 Podtaczenie styku ptywakowego lub innego NC

Podtaczy¢ dowolny styk normalnie zamkniety (NC) wytacznika ptywakowego lub innego urzadzenia miedzy
zaciskami ENABLE i 5V. Gdy styk jest otwarty, pompa jest wytaczona; gdy styk jest ponownie zamkniety, pompa
uruchamia sie ponownie. Aby wyprowadzi¢ potaczenie ENABLE z falownika, nalezy przej$¢ przez prawy dtawik
kablowy.
W przypadku podtaczania ptywaka, potaczenia przewodéw przetwornika i ptywaka musza byé
wykonane poza obudowa falownika, odpowiednio zabezpieczone przed wilgocia, woda lub pytem. Nie
nalezy wierci¢ zadnych innych otwordw w falowniku, aby uniknac¢ uszkodzenia lub utraty stopnia
ochrony z konsekwencja przedwczesnego zakoriczenia gwarancji.
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5.7 Schemat potaczen dla ptyty

Karta filtra EMC
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Rys.12: Ptytka elektroniczna dla modeli IMTP1.1 -1.56W ST
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6.URUCHOMIENIE | PROGRAMOWANIE

Uruchomienie i programowanie powinno byé przeprowadzane wytacznie przez doswiadczony i
wykwalifikowany personel. Nalezy stosowac odpowiednie wyposazenie i zabezpieczenia. Uruchomienie
przetwornicy jest mozliwe tylko przy zamknietej przetwornicy, po

Nalezy Scisle przestrzegac wszystkich instrukcji montazu dotyczacych potaczen elektrycznych podanych
powyzej. Przestrzegac przepisow dotyczacych zapobiegania wypadkom.

Pompa nie moze pracowac na sucho; praca w takich warunkach [nawet przez krétki czas) nieodwracalnie uszkodzi sama
pompe; z tego powodu system sterowania interweniuje po okoto 40 sekundach (zwykle jest to czas wystarczajacy do
natadowania wirnikow pompy podczas pierwszego rozruchu) alarmem, zatrzymujac pompe zgodnie z opisem w rozdziale 2.
Spuscic¢ powietrze za pomoca odpowietrznika na pompie.

Falownik opuszcza fabryke z domyslnymi danymi odpowiednimi dla czujnika cisnienia typu K16; jesli chcesz do nich
powroci¢, zawsze mozesz to zrobi¢ za pomoca RESET:
RESET: Naci$nij jednoczes$nie 'STOP' i *-'przez 5 sekund.

Dane sa zawsze zapisywane automatycznie przy kazdym wyjsciu z menu funkcji i po kontroli samoczynney.

6.1 Pierwsze uruchomienie falownika - kontrola (standardowa procedura samoregulacji

* Nacisnij START;

* Na pytanie o kierunek obrotow, nalezy nacisnaé i przytrzymadé START tak dtugo, jak dtugo pompa ma sie
obracac, odczytujac wyswietlane dane o czestothwosu mocy i cisnieniu, i za pomoca strzatek wybraé
wtasciwy kierunek obrotéw (1/2), potwierdzajac to ESC;

* Upewnic sie, ze pompa jest w petni zalana woda i wolna od powietrza oraz catkowicie zamknac wylot,

* Ponowne nacisniecie przycisku START powoduje rozpoczecie kontroli samoregulacji, ktéra jest
niezbedna do obliczenia mocy wytaczenia dla dostawy zamknietej; podczas wykonywania kontroli
na wyswietlaczu pojawia sie napis: "EXECUTING CHECK";

» Po zakonczeniu sprawdzania pompa falownika zacznie pracowaé normalnie;

* Podczas pracy pompy, zadane cisnienie odniesienia moze by¢ regulowane poprzez bezposrednie
dziatanie na przyciski +1i -.

Podczas kontroli samokontroli pompa moze osiagnaé¢ predko$é réwna predkosci
nominalnej przy maksymalnym ci$nieniu; w razie potrzeby odpowiednio ograniczy¢
maksymalne ciénienie robocze (Dane pompy] przed przeprowadzeniem kontroli.

6.2 Kontrola doktadna (bardziej precyzyjna, ale wolniejsza procedura regulacji wtasnej )

Wolniejsze, ale doktadniejsze sprawdzanie.

Uwaga: nalezy wykona¢ poprzez wyregulowanie otworu ttocznego do minimalnego przeptywu pozadanego dla

interwencji zabezpieczenia odcinajacego minimalny przeptyw; nalezy uwaznie przestrzegac instrukcji

wyswietlanych na wyswietlaczu podczas kontroli.

» Ustawi¢ doktadna kontrole w menu PUMP DATA, CHECK;

* Nacisnij START;

* Na pytanie o kierunek obrotow nalezy nacisnac i przytrzymac START tak dtugo, jak dtugo pompa ma sie
obracac, odczytujac wyswietlane dane o czestotliwosci, mocy i cisnieniu, i za pomoca strzatek wybra¢ wtasciwy
kierunek obrotéw (1/2), potwierdzajac ESC;

*  Upewnjjsie, ze pompa jest w petni zalana woda i wolna od powietrza i wyreguluj zawdor aby osiagnac pozadany
minimalny przeptyw wody, aby okreslic punkt przetaczania zabezpieczenie przed zatrzymaniem silnika przy
minimalnym przeplywie; Nie zamykac catkowicie wylotu: pozostawic go lekko otwartym, aby cisnienie mogto
spascdo 1.0 Bar podczas koricowej fazy kontroli.

* Ponowne nacisniecie przycisku START powoduje rozpoczecie kontroli samoregulacji, ktora jest
niezbedna do obliczenia mocy wytaczenia dla zaworu zamknietego; podczas wykonywania kontroli
na wyswietlaczu pojawia sie napis: "EXECUTING CHECK";

* Po zakonczeniu sprawdzania pompa falownika zacznie pracowaé normalnie;
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* Podczas pracy pompy, zadane cisnienie odniesienia moze by¢ regulowane poprzez bezposrednie dziatanie na
przyciski + i -.

Sugerujemy stosowanie procedury Accurate Check szczegoélnie w przypadku jednofazowych pomp elektrycznych

typu Jet, samozasysajacych lub peryferyjnych.

6.3 Wazne kontrole, ktére nalezy przeprowadzi¢ po kalibracji

*  Sprawdzenie, czy pompa zatrzymuje sie przy zamknietym przewodzie ttocznym: przy pierwszym uruchomieniu
otworzy¢ kurek na przewodzie ttocznym pompy, nacisnac Start, odczekac kilka sekund, az uktad przejdzie do
ustawionego ciénienia, nastepnie powoli zamknaé ten sam kurek i sprawdzié, czy silnik zatrzymuje sie (po kilku
sekundach) sygnalizujac "DOSTAWA ZAMKNIETA". Jesli silnik nie zatrzymuje sie, przejdz do funkcji MOC
ZATRZYMANIA SILNIKA i ustaw wieksza warto$¢ niz domyslna (103%) ustawiona fabrycznie. Warto$¢
bezwzgledna mocy zatrzymania jest pokazywana w regularnych odstepach czasu w gérnej srodkowej czesci
wyswietlacza (patrz Rys. 13).

+  Sprawdzenie czy pompa przestata pracowac¢ na sucho: Po zainstalowaniu, jesli to mozliwe, nalezy zakreci¢ wode
na ssaniu pompy i uruchomi¢ pompe na sucho; po czasie okoto 40 sekund (lub dla ustawionego opdznienia)
pompa powinna sie zatrzymac wskazujac "DRY RUNNING". Jesli po tym czasie pompa nie zatrzymata sie,
konieczne jest wejscie w DANE MOTORU i zwiekszenie wartoéci parametru DRY RUN STOP (domyslnie 80%) lub
trzeba bedzie wejs¢ w ADVANCED FUNCTIONS - PRESSURE CONTROL - i ustawi¢ wyzsza wartos¢ parametru
COSFI LIMIT (domyslnie ustawiony na 0,50).

Alternatywnie:

CHWILOWY Wspdiczynnik mocy NAPIECIE SILNIKA

POBOR ABSORBOWANEJ (PF) /INWERTER
Mocy\ MOC WYLACZENIA TEMPERATURY

5 TYP STEROWANIA:
CZESTOTLI CISNIENIE MIERZONE
PRZEZ CZUJINIK POJEDYNCZA POMPA /

WOSG MASTER SLAVE

Rysunek 13: Prezentacja danych na wyswietlaczu

6.4 Funkcje programowania

Przycisk Opis
MODE Aby wejsc do menu funkcji
START/ENTER Aby uruchomi¢ silnik / wej$¢ do podmenu lub wejé¢ do funkcji i zmieni¢ wartosci
A+ Umozliwia przewijanie pozycji menu w gdre lub zmienia warto$¢ zmiennych w kierunku dodatnim;

po zakonczeniu nacisnij ENTER.
Zwieksza cisnienie referencyjne podczas pracy.

V- Umozliwia przewijanie pozycji menu w dét lub zmiane wartosci zmiennych w negatywie; po zakonczeniu
nacisnij ENTER.
Zmniejsza cisnienie odniesienia podczas pracy.

STOP/ESC Aby wytaczy¢ silnik / aby wyj$¢ z podmenu (wejécie do menu gtéwnego); aby wyj$¢ z menu
gtéwny poprzez umozliwienie sterowania silnikiem

Tabela 3: Przyciski

LED Opis
Power ¢ Stabilny zielony: sygnalizuje obecnosc¢ napiecia sieciowego na zasilaczu
Silnik ¢ State zielone: Silnik pracuje
¢ Miganie na zielono: wytaczenie fazy poprzedzajacej przy zamknietym zasilaniu
Alarm ¢ Czeste miganie na czerwono: samoczynnie resetujacy sie sygnat btedu;

* Czerwone miganie co 5 sekund: problem z czujnikiem ci$nienia w pracy grupowej, ale nie ma awarii;
o Ciagte $wiatto czerwone: sygnat usterki wymagajacy recznego resetu (STOP + START). Patrz lista
alarmy, tabela 7

Tabela 4: Opis diod LED
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Opis MENU FUNKCJI

Menu . Zakres
gtéwne Podmenu Opis U.o.M. zmiennosci domyélnie
wioski / angielski /
Ustawienie jezyka tekstow hiszpanski / francuski /
Jezyk prezentowanych na wyswietlaczu. czeski / polski / ENGLISH
Niemiecki
Wybér kodu komunikacyjnego. (kazda
Keypad-COM I Kod Motor: czestotliwos¢ ma 15 réznych kodow 1+15 1
(zadanie dostepne).
hast Wybor czestotliwosci
asta) Radio MHz: KomuniKacla. MHz 860 + 879 870
Cisnienie L Kontrola gonitwy wartosci w
0dnoénik Ref. Cisnienie tryb ciénieniowy bar 1,00 + 10,00 Bar 4.00 Bar
1. Asynchroniczne 3-F
1. Typ silnika: Wybor typu silnika 2. Asynchroniczne 1-F
3. PM Brushless HF 3-F
- - 0,18 + 1,100 1,100 (dla IMTP1.1W-ST)
Nominalna moc pobierana przez 3 ’ :
2. P Nom: silnik w warunkach kW ldta |(§\41'F8P1.11\{5V0§T] 1,500 (dla IMTP1.5W-ST)
nominalnego obciazenia watu (dla IMTP1.5W-ST)
. Nominalne napiecie zasilania
3.V nominalne: silnika Vv 100 = 250V 230 (IMTP)
-0,5+55
Asynchroniczny 3-F 1- Asynchroniczny 3-F:
(dla IMTP1.TW-ST) I 55(IMTP1.1W-ST)
Prad inal bi -05+7 - Asynchroniczny 3-F:
ra nqlana ny poklerhany Asynchroniczny 3-F (dla ! 7(IMTP1.5W-ST)
4. | nominalnie: przézsinik wwarunkach A IMTP1,5W-ST) - Asynchroniczne 1-F; 8 -
nominalnego napiecia zasilania i -05:85 Synchroniczny PM
nominalnego przytozonego Asynchroniczny 1-F Bezszczotkowy HF 3-
N obciazenia. -05+55 F-5.5(IMTP1.1W-ST)
ane silnika Synchronizacja PM - Synchroniczny PM
Lz;j{zgne Bezszczotkowy HF 3- Bezszczotkowy HF 3-
UWAGA: Dla F (dla IMTP1.1W-ST) F7(IMTP1.5W-ST)
wprowadzanie -05+7
danych §|ln|ka Synchronizacja PM
odnosi sie do Bezszczotkowy HF 3-F
danych na (dla
tabliczce IMTP1.5W-ST)

Znamionowej 124 A . - Asynchroniczne 3-F: 1
ilnika. - 1+ 4 Asynchroniczne i . 5
sl . . o Asynchroniczne 1-F: 1
5. Pary polikéw Liczba par biegundw silnika 3-F/1-F - Synchr. PM Bezszczotkowy

/ Synchroniczne HF 3-
PM F:2
Bezszczotkowe
HF 3-F
- Asynchroniczne 3-F/1-F:
6. Freg.nom Nominalna czestotliwosc zasilania Hz 10 + 200 50
- Synchroniczne PM
Bezszczotkowe
HF 3-F: 100,0
Predkos¢ znamionowa silnika w - Asynchroniczne 3-F/1-
. warunkach znamionowego . y
7. NominalRpm: napiecia zasilania i obciazenia rpm 100 + 9999 F: 2850
stosowany nominalny - Synchroniczne PM
Bezszczotkowe
HF 3-F: 3000
, : . i 0'50+0,‘90 - Asynchroniczne 3-F/1-F:
8. cosfi _ Wspétczynnik mocy silnika w Asynchroniczny
- costinom. . warunkach obciazenia 3-F/1-F 08 )
Znamionowego 050099 - Synchroniczne PM
Synchroniczne Bezszczotkowe
PM Brushless HF 3-F HF 3-F: 0,95
) Wyznaczanie kierunku ) )
9. Rotacja: obrot wirnika 1=godziny, 2=godziny. 1
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-0+99,99 - Asynchroniczne 3-F: 1,00
, ., . Asynchroniczne 3-F/ 1 - Asynchroniczne 1-F: 3,50
10. Opor Opornos¢ fazowa stojana Ohm y 1-F -ySynchroniczne PM
-0+9,99 Bezszczotkowe
Synchroniczne PM HF 3-F: 4,25
Bezszczotkowy HF 3-F
11. Indukcyjnosé Indukcyjnos¢ fazy stojana mH 0+ 500 10
Zwigkszenie tego % dla tej samej
12. Magnetizz. czestotliwosci powoduje wzrost napiecia % 70+ 120 100
na silnik
Stosunek napiecia miedzy uzwojeniem - Asynchroniczne 3-F: 100
, rozruchowym a uzwojeniem ' - Asynchroniczne 1-F: 120
13. Vausil..: gtéwnym % 50+ 150 - Synchroniczne PM
Tylko dla asynchronicznych 1-F Bezszczotkowe
HF 3-F: 100
P max Bar: Maksymalne cisnienie w Bar Bar 1.00 + 50.00 10.00
Dane pompy 1. Doktadne
Sprawdz Typ regulacji cisnienia 2. Standard Standard

3. WYLACZONY
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MIN: minimalny prog czujnika MAX:

MIN [ mA; V]. 1 maksymalny prdg przetwornika mA 3+5mA 4L mA
Dane z MAX [ImA; V]. 1 cisnienia mA 15+ 25mA 20 mA
. Natezenie przeptywu [BAR]. } Zakres: zakres odczytu bar 1,0 do 50 bar 16 sztabek
czujnikow ’ Preepiyw przetwornik proporcjonalny
Funkcje . .
zaawans Dostep do menu funkcji Aby uzyskac dostep, nalezy .
owane Zaawansowanvch wprowadzi¢ numeryczne hasto 1+999 1
(wymaga y dostepu (numer nadany przez
ymag producenta)
ne
hasto)
Zapisywanie zmienionych danych lub
oszczedzasz przywracanie wartosci domyslnych
Powraca do wartosci sprzed zmian.
UWAGA: automatyczne zapisywanie
bez zapisu przy kazdym wyjsciu z

Zapisywanie/r
esetowanie
danych
(zadanie
hasta)

funkcje.

Dane producenta:

OSTRZEZENIE: Resetowanie danych

producenta nie powoduje zmiany

ustawienia:

- klawiatura z czestotliwoscia
transmisji radiowe] -falownik

- jezyk menu

- Asynchroniczne 3-F
- Asynchroniczne 1F 3-
wire
- PM Brushless HF

Reset pamieci danych
(dostep przez
zaawansowane hasto)

Resetdsmaisindemych umozliwia
skasowanie zdarzen zarejestrowanych
w pamieci podczas pracy falownika.

1+999

Tabela 5: Menu gtéwnych funkciji
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Menu
funkgji
zaawanso
wanych

Podmenu funkcji
zaawansowanych

Opis

U.o.M.

Zakres
zmiennosc
i

domyslnie

Limity silnika

Maks. predkosc¢

Maksymalna predkos¢, jaka moze
osiagnac
silnik.

%

80 + 300

100

Predkos¢ min.

Minimalna predkosc, przy ktorej
silnik.

%

20+ 80

50

Acceleraz

Czas rampy przyspieszenia, aby
przejs¢ od zera do predkosci
maksimum.

1.0+ 99.9

3.0

Deceleraz

Czas rampy hamowania, aby przejsc¢ od

predkosci maksymalnej do
zero.

1.0+99.9

Corr. max:

Maksymalny prad dostarczany do
silnika podczas rozruchu ze stanu
wstrzymania; wartos¢ wyrazona w %
ustawionego pradu znamionowego
(wartos¢ % odnosi sie do domyslnego
pradu znamionowego i jest regulowana
odpowiednio do zestawu In)

%

100 + 200

110

Max. | reg:

Maksymalny prad dostarczany do
silnika przy petnej predkosci.
(wartos¢ % odnosi sie do domyslnego
pradu znamionowego i reguluje
odpowiednio do zestawu In)

%

90+ 100

100

TimeStart:

Maksymalny czas trwania pradu
wartosc firmy.

1+999

Prasa
sterujaca

Histereza ci$nienia

Wartos¢ histerezy dla ponownego
uruchomienia pompy po zatrzymaniu
przeptywu minimalnego (ci$nienie

referencyjne - cisnienie histereza)

bar

0.01+2.00

0.30

Ustawiony

minimalny przeptyw:

Warto$¢ mocy, powyzej ktorej pompa
wytacza sie podczas pracy z
zamknietym ttokiem (wyrazona jako
procent zarejestrowanej mocy)
podczas kontroli wstepnej)

%Pchek

50.0+150.0

103.0

Przestancie pracowac na

sucho:

Warto$¢ mocy, ponizej ktorej pompa
wytacza sie podczas pracy na sucho
(wyrazona jako procent mocy
znamionowej pompy).

silnik]

%Pnom

60+ 100

70

Limit cisnienia maksymalnegol

Maksymalna wartosc cisnienia
(wyrazona jako procent wartosci
cisnienia referencjal

%Pref

110 + 250

200

Czas gruntowania:

Czas oczekiwania na gruntowanie
pompy

5+ 999

30

Czas ponownego

uruchomienia na sucho

Czas oczekiwania na ponowne

uruchomienie pompy po wytaczeniu na
suchy bieg

Min

0.1+166.6

Opdznienie zatrzymania

przeptywuMin:

Czas oczekiwania na ponowne
uruchomienie pompy po wytaczeniu na
przeptyw minimalny

1+999

Czas ponownego uruchomienia

przeptywuMin:

Czas oczekiwania na ponowne
uruchomienie pompy po wytaczeniu na
przeptyw minimalny

1+999

PF ograniczenie pracy na

sucho:

Wartos¢ wspotczynnika mocy ponizej z
ktorych falownik wytacza sie podczas
suchy bieg

.00+.99

.50

Minimalne ci$nienie robocze

Wartos¢ ciSnienia, ponizej ktorej
pompa jest wytaczona

bar

0.50 + 9.50

1.00

Pompy na zmiane czasu:

Czas zmiany pompy, gdy skonfigurowane
jako grupa.

Min

1+999

60
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Czas ponownego

Czas oczekiwania na ponowne

homieni larmi uruchomienie, po wytaczeniu s 1+999 10
uruchomienia po alarmie spowodowanym przez
stan alarmowy
Tempertura wstepnego Minimalna temperatura podgrzewania oC 050 25

podgrzewania:

utrzymywany przez falownik przy
zatrzymanym silniku.
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- Pojedyncza pompa:
sterowanie ciSnieniem
zwrotnym dla
pojedynczej pompy -
wymagany
czujnik cisnienia;
- Predkos¢ obrotowa
pompy: reguluje
predkos¢ obrotowa
bezposrednio nawet
w przypadku braku
czujnika cisnienia

Modalnosci: Tryby pracy falownika (zatrzymanie Pompa pojedyncza
bezpieczenstwa dla
suchobiegu/zamkniete
go biegu z recznym
resetem);
- Master Slave BC:
praca grupowa z
innymi falownikami
komunikujacymi sie
droga radiowa.
Rodzaj funkcji - MasterSlaveRS485:
praca grupowa z
innymi
komunikujacymi sie
falownikami
przez RS485
. Liczba pomp, z ktérych grupa j ompa
Liczbe pomp pomp TP 2+8 et ey
rzetwornica z kodem 0 bedzie
Kod(master=0, slave>0): Erzadzeniem Master, a ’ 07 0
inne falowniki musza by¢ ustawione z
kodem przyrostowym.
Vel refer: Eg;;:xfosncarte;liroencyjna. Imoze byc 100 + 6000 2850
w trybie: predkos$¢ obrotowa pompy)
Kod identyfikujacy kanat radiowy. (moze
Kod radiowy: byc¢ ustawiony tylko w trybie: Master 25 =127 1M1
Slave BC)
- Klawiatura
. Wejscia sterujace do wtaczania i - Klawiatura .
PoleceniaStartStop Wy’J(aczania SJ,illnika ' - Pilot przewodowy Klawiatura
- WaHHeHSne
Wejscie sygnatu referencyjnego ’ Pote_ntat quedyncza pompa:
Wejscie Riferim L A klawiatury. Sign.4- 20ma PS
predkosci lub cisnienia. . .
- Potencjat.0-5V Al Predkos¢ obrotowa pompy:
- Znak.0-10V A1
- Znak 4-20mA PS Wewnetrzna
Mnoznik proporcjonaln
Kpropor..: btedu zwipazapnegg) z odnyiesieniem. 0100 25
. Mnoznik btedu integralnego w stosunku
Czynniki PID Kintegr.. do Wartoéci'zadane?predkgos'ci obrotowej 1+100 25
. Mnoznik btedu pochodnego w stosunku
Kderiv..: do wartos’cilzadgnej predgos'ci obrotowej 0100 25
Rampa P: Maksymalne cisnienie rampowe B/s 0.1+9.99 1.00
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- ON (parametryi
polecenia start i stop
sa akceptowane tylko
przez modbus)
-ON + KEY (parametr

MB COMM..: Wtaczenie komunikacji MODBUS 53 akceptowane przez WYLACZONY
modbus, polecenia
startu i stopu przez
klawiature lub
Modbus klawiature)
- WYt ACZONY.
0 - 4800
1-9600
BaudRate Predkosc transmisji danych é 13388 57600
4 - 38400
5-57600
Kod Modbus nggﬂiﬁ‘gggcwny przetwornicy dla 1:255 1
Inverter-ON h: tlg;cézltzgrgngcijg:]r;, w ktorych falownik jest 0
S . Liczba godzin, w ktdrych silnik lub
Liczniki Silnik-ON h: pompa pracuje 0
los¢ razy
Razem M.Start: silnik pompy 0
Wyswietlenie w porzadku
Historia alarmdw 1 Alarm nr Typ: chronologicznym ostatnich 100 0

zdarzen alarmowych wraz zich
typologia w odniesieniu do Tabela
alarméw.

Tabela 6: Menu funkcji zaawansowanych
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6.5 Alarmy

N° .
Alarm Typ alarmu Opis
Natychmiastowa interwencja z powodu zwarcia;
1 Prad szczytowy Samoczynne przywracanie; Blokada po 10 kolejnych interwencjach
A Zazwyczaj z powodu skoku napiecia w sieci.
2 Przepiecie Samoczynne przywracanie; Blokada po 10 kolejnych interwencjach
3 Temperatura falownika Zabezpieczenie mostka IGBT przed nadmierna temperatura (90°C) Samoczynna
P odbudowa przy spadku temperatury o 10°C, bez ograniczenia liczby interwencji.

A Termika silnika Termiczna ochrona silnika w stosunku do ustawionego pradu - w celu zabezpieczenia
integralnosci wewnetrznych izolacji, ktére moga ulec uszkodzeniu w wysokich
temperaturach;

Samoczynne przywracanie; Blokada po 10 kolejnych interwencjach
5 Wtaczenie wytaczone Styk zezwolenia na prace otwarty pomiedzy EN i C: zatrzymuje silnik az do ponownego
’ ’ zataczenia
tego samego kontaktu.

b Silnik zablokowany Problem z uruchomieniem silnika
Samoczynne przywracanie; Blokada po 10 kolejnych interwencjach

7 Inwersja IN-QUT Zasilanie jest na wyjsciu falownika, a silnik jest podtaczony do wejscia: nalezy je odwrdcic,
aby umozliwic¢ uruchomienie silnika.

8 Niewystarczajac Napiecie wejsciowe ponizej minimalnej granicy dziatania.

e napiecie
9 Btad komunikacji Btad komunikaciji
: Wartos¢ graniczna pradu
10 Nadmierny prad Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach
: Czujnik nadmiernej temperatury

1 Nadmierna temperaturg Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach
Wartos$¢ pradu na fazie U przekracza granice

12 Nadpradowy U Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach
Prad na fazie V ponad limit

13 Nadpradowy V Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach
Prad na fazie W powyzej limitu

14 Nadpradowy W Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach
Aktualne dane £6zko fazy 1 nie sa spojne

15 Err. Odczyt pradu 1 Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach
Aktualny uktad odniesienia Faza 2 odczytana niespdjnie

16 Err. Aktualny odczyt 2 Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach
Aktualny uktad odniesienia Faza 3 odczytana niespéjnie

17 Err. Aktualny odczyt 3 Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach

; 4 ; Dane Prad niezrownowazony

18 Prad niezrownowazony Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach
Prad szczytowy Faza U

19 Prad szczytowy U Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach
Faza pradu szczytowego V

20 Prad szczytowy V Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach
Faza pradu szczytowego W

21 Prad szczytowy W Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach
Sygnat analogowy Al 1 poza zakresem

22 AN1 Poza zakresem Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach
Sygnat analogowy Al 2 poza zakresem

23 AN2 Poza zakresem Samoistna odbudowa; blokada po 10 kolejnych interwencjach

24 Przeptyw zerowy Wytaczenie pompy po osiagnieciu granicy minimalnego przeptywu wody; mimo ze wystepuje
na liscie alarmow, reprezentuje normalny stan pracy systemu (brak zapotrzebowania na
wode po stronie dostawy)

Samodzielna odbudowa bez ograniczenia liczby interwencji
; Brak wody zasysanej lub obecnosc¢ powietrza

25 Suchy bieg Samoczynne przywracanie; Blokada po 5 kolejnych interwencjach
26 Czujnik problemu Sygnat czujnika ciénienia w PS1 poza zakresem

ciénienie PS1 Samoczynne przywracanie; Blokada po 10 kolejnych interwencjach
27 Problem z Sygnat czujnika cisnienia w PS2 poza zakresem

czujnikiem cisnienia Samoczynne przywracanie; Blokada po 10 kolejnych interwencjach

PS2 (4-20mA)

28 Maksymalne ciénienie Wytaczenie pompy po osiagnieciu granicy maksymalnego ci$nienia. Uwaga!!! Wartos¢
graniczna cisnienia jest wartoscia ustawiona w parametrach sterowania i odnosi sie do.
do wartoéci cinienia Set Point.

29 Minimalne cisnienie Warto$¢ ciénienia ponizej minimalnej ustawionej granicy

Tabela 7: Rodzaje alarméw




6.6 Praca grupowa z transmisjg danych przez radio (BC) (opcja)

Do pracy pompy z maksymalnie 8 radiowo sterowanymi, komunikujacymi sie falownikami z logika sterowania MASTER - SLAVE:
1. Ustawione na pierwszym falowniku: Typ pracy - MasterSlave; Liczba pomp (do 8]; Kod: 0;

2. Ustawienie na pozostatych inwerterach: Typ pracy - MasterSlave; N° pomp (do 8]); Kod: 1 do 7.

WAZNE: kontrola samoregulacji musi byé¢ przeprowadzona przed ustawieniem pracy grupowej i oddzielnie na kazdej
pojedynczej pompie, jak wskazano w rozdziale 6.1. Zastosuj czujnik dla kazdego falownika, dla redundancji i tym samym
ciagtosci obstugi; w rzeczywistosci, jesli czujnik cisnienia Master ulegnie awarii, to

ci$nienie z jednego z pozostatych czujnikéw podtaczonych do Slave'dw.

Podczas pracy grupowej, w przypadku awarii zasilania samego urzadzenia Master lub w przypadku awarii
urzadzenia Master lub awarii kabla szeregowego za urzadzeniem Master, pozostate falowniki kontynuuja
prace niezaleznie, odczytujac swdj czujnik. Pomimo braku awarii, warto przywrdci¢ sprawnos¢
urzadzenia Master i/lub komunikacji szeregowej w celu zapewnienia precyzyjnej regulacji cisnienia,
naprzemiennosci pomp, a tym samym rownowagi wykorzystania pomp.

7 ROZWIAZYWANIE NAJCZESTSZYCH PROBLEMOW INSTALACYJNYCH
EKSPLOATACYJNYCH
N° | Mozliwy problem Mozliwe rozwiazanie

Nacisniecie przycisku START
powoduje, ze silnik nie
uruchamia sie lub
uruchamia sie i natychmiast
zatrzymuje, sygnalizujac
alarm nadpradowy lub prad
szczytowy

Sprawdz, czy przewody wejsciowe falownika (oznaczone LINE) i przewody wyj$ciowe
(0znaczone MOTOR) sa podtaczone odpowiednio do Line i Motor (Uwaga: odwrécenie tych
przewodow spowoduje nieodwracalne uszkodzenie ptytki elektronicznej falownika.
Sprawdz, czy potgczenie pompy (gwiazda lub tréjkat) jest prawidtowe. Sprawdzi¢, czy
wszystkie trzy przewody do silnika sa dobrze podtaczone i, jesli to mozliwe, czy trzy prady
sa zréwnowazone (za pomoca cegdw pradowych).

Sprawdz, czy moc silnika jest proporcjonalna do mocy znamionowej falownika, tzn. czy nie
jest wyzsza.

Sprawdz (Funkcje zaawansowane -> Praca grupowal, czy falownik nie znajduje sie w
konfiguracji Slave, gdy Master nie jest aktywny (w takim przypadku nacisniecie startu
spowoduje uruchomienie falownika).

Powinien sie jeszcze uruchomic po 30 sekundach od nacisniecia przycisku START.

Naciséniecie przycisku
START nie powoduje
uruchomienia silnika lub
silnik uruchamia sie, ale

Sprawdzi¢, czy wszystkie przewody zasilajace sa dobrze podtaczone do wejscia
falownika (oznaczonego jako LINE]: jezeli falownik jest zasilany przy podtaczonych tylko
dwdch fazach, moze on nadal sie wtaczaé, ale bez wystarczajacej mocy do
uruchomienia silnika.

2 natychmiast sie zatrzymuje, Sprawdz, czy przekroj przewodow na linii zasilajacej przed Inwerterem ma odpowiedni
sygnalizujac alarm przekrdj, aby ograniczy¢ spadek napiecia, a tym samym uzyskac odpowiednie napiecie
Niedostateczne napiecie na Inwerterze.

Podczas dtugotrwatej pracy z | Temperatura ptytki drukowanej jest zbyt wysoka i falownik musi pozosta¢ w stanie STOP
maksymalna moca, falownik | przez kilka minut, aby ostygnaé, przed automatycznym ponownym uruchomieniem.

3 stale zmniejsza moc Upewnij sie, ze falownik jest zamontowany na Scianie w pozycji pionowej i jest
wyjsciowa az do wytaczenia odpowiednio wentylowany, a czes¢ lamelowa jest czysta i wolna od przeszkod, unikajac
pompy, sygnalizujac alarm bezposredniego dziatania promieni stonecznych.
przekroczenia temperatury Falownik nie moze pracowac w sposéb ciagty z maksymalna moca, jesli wystapi ktérys z
falownika (lub przekroczenia | powyzszych warunkéw lub jesli temperatura otoczenia przekroczy 40°C. Jesli ptyta
temperatury IGBT). elektroniczna przegrzewa sie w celu schtodzenia, falownik automatycznie zmniejsza prad

wyjsciowy do silnika, najpierw o 10%, a nastepnie o kolejne 10%, az do wytaczenia (z
automatyczny restart, gdy temperatura spadnie ponizej okreslonej wartosci).
Przetwornik cisnienia nie Sprawdzic, czy przetwornik ci$nienia jest zamontowany na ttoczeniu pompy we
4 mierzy prawidtowej wartosci | wtasciwe]j pozycji, z dala od wirnikdw i przed zaworem odcinajacym przeptyw.

ciénienia (btad wieksze niz 1
Bar)




Przetwornik cisnienia mierzy
zbyt wysokie ciénienie
podczas pracy silnika, a
falownik redukuje w
konsekwencji predkosé
obrotowa silnika do biegu
jatowego.

(niska czestotliwos()

Upewni¢ sie, ze kabel przetwornika cisnienia jest oddzielony od kabla silnika, ktory jest
zrodtem zaktocen elektromagnetycznych; w szczegdlnosci, gdy kabel przetwornika
ci$nienia jest zbyt dtugi (silnik i przetwornica daleko od siebie, dtugie potaczenie), bardzo
wazne jest zastosowanie dwubiegunowego kabla przetwornika ekranowanego jak najdalej
od kabla zasilajacego silnik. Ekran nalezy podtaczy¢ do masy tylko z jednej strony,
ewentualnie do metalowej Sruby o potencjale ziemi w poblizu silnika.




Przetwornica nie moze
pracowad, poniewaz
pozostaje w stanie alarmu z
powodu problemu z
przetwornikiem cisnienia

Sprawdz poprawnos¢ podtaczenia zaciskow przetwornika cisnienia na ptytce drukowane;j:
e brazowy na zacisku "+";

* biaty na zacisku "S".Sprawdz okablowanie na kablu przetwornika ci$nienia.
Uwaga: Jesli kabel przetwornika cisnienia musi zostac przeciety, aby umozliwic¢

b wykonanie przedtuzacza, przed przecieciem nalezy odczekac co najmniej jedna minute
po wytaczeniu falownika, w przeciwnym razie istnieje ryzyko spowodowania zwarcia na
wejsciu przetwornika na ptycie, ktore jest zasilane przez tadunek szczatkowy
kondensatordéw
elektrolityki.

Dtugos¢ potaczenia Nalezy zmniejszy¢ szybkos$¢ reakcji regulacji ciSnienia poprzez zmniejszenie
hydraulicznego pomiedzy wspdtczynnikéw proporcjonalnego i integralnego P.1.D. (Funkcje zaawansowane ->
przetwornikiem cisnienia a Wspétczynniki P.1.D.) Sprébuj ustawic te wartosci na potowe wartosci domyslnej; jesli nie

7 pompa jest znaczna (>20 jest to wystarczajace, zmniejszaj je dalej, az regulacja cisnienia ustabilizuje sie.

metrow) lub wystepuje wiele

zakretéw/odgatezien, ktdre

powoduja opdr, a cisnienie

oscyluje w sposob ciagty.

Falownik wytacza pompe na Do prawidtowego dziatania systemu wymagane jest mate, wstepnie napetnione
minimalny przeptyw przeponowe naczynie wzbiorcze o cisnieniu powietrza 1,5-2 Bar.

(zamkniety wylot) przy duzym | Minimalny przeptyw wytgczania mozna zmniejszyc poprzez redukcje parametru Dane
przeptywie, a nastepnie silnika -.

8 ponownie uruchamia i >Stop zasilania zamkniety %. Problem moze by¢ réowniez spowodowany nieprawidtowa

wytacza, w sposéb ciagty. regulacja krzywej pompy przy zamknietym przewodzie ttocznym podczas kontroli (by¢
moze przewdd ttoczny nie byt catkowicie zamkniety); w takim przypadku nalezy wykonaé
RESET (trzymajac Stop i - wcisniete przez 5 sekund) i ponownie przeprowadzi¢ procedure
kontrolna dla prawidtowych warunkdéw zerowego przeptywu w przewodzie ttocznym, a
nastepnie ponownie sprobowaé operacji. Sprawdz réwniez, czy zawdr zwrotny przed
przetwornikiem cidnienia nie jest nieszczelny.

Falownik nie wytacza pompy, | Kontrola zostata prawdopodobnie przeprowadzona przy niezbyt dobrze zalanej pompie:

gdy zawor ttoczny jest powtorzyé kontrole po zalaniu i catkowitym napetnieniu pompy i sprobowac ponownie. Jesli

9 zamkniety. problem nadal wystepuje, zwiekszy¢ funkcje Dane silnika -> Moc zatrzymania
roztadowania zamknieta, prébujac po kolei przyrostéow o 2%, az pompa sie wytaczy.
prawidtowo z zamknieta dostawa.

Instalacja wodna posiada Prawdopodobnie podczas pierwszego sprawdzenia przy zamknietym wylocie, zbiornik

bardzo duzy zbiornik wyrownawczy byt stale napetniany i krzywa zarejestrowana przez falownik nie byta ta dla

wyréwnawczy (>40L, typu zerowego przeptywu i maksymalnego ciénienia. Powtdrz kontrole (Dane pompy ->

autoklaw) po stronie ttocznej | Kontrola: ON, wyjdz z menu i naciénij Start) utrzymujac zbiornik wyréwnawczy

i po prawidtowym napetniony, a zawor wylotowy zamkniety przed uruchomieniem. Po zakonczeniu kontroli
10 | przeprowadzeniu kontroli sprébuj ponownie w normalnych warunkach pracy, sprawdzajac, czy minimalny przeptyw

przy idealnie zamknietej zostat zmniejszony poprzez zamkniecie zaworu wylotowego.

stronie ttocznej, pompa

wytacza sie na minimalny

przeptyw przy duzym

natezeniu przeptywu;

nastepnie wytacza sie i

ciagle sie restartuje

Falownik wytacza silnik do Czasami problem jest spowodowany tym samym uszkodzeniem krzywej pompy podczas

pracy na sucho, nawet jesli kontroli opisanej w poprzednim punkcie (mozliwe usuniecie jak wyzej). W innych

przewod ssacy jest petny, a przypadkach po stronie ssacej moze znajdowac sie powietrze zmieszane z woda

pompa prawidtowo zalana. (kawitacja pompy] i nalezy sprawdzi¢ potaczenia na przewodach ssacych.

1 Aby zmniejszy¢ czuto$¢ zabezpieczenia przed suchobiegiem, mozna zmniejszy¢ parametr
Motor Data -> Dry Stop Power, ktéry domyslnie ustawiony jest na 80 %. Sprobuj
zmniejszy¢ go o 10 punktéw procentowych na raz, az do osiagniecia akceptowalnego stanu
pracy.

Pompa nie wytacza sie do W normalnych warunkach pracy, przy petnym rurociagu, powtdrzy¢ kontrole przy
pracy na sucho, gdy przewdd | idealnie zamknietej dostawie (Pump Data -> Check: ON, wyj$¢ z menu i nacisnaé Start).
ssacy i pompa sa puste Jezeli problem powrdci, zwiekszyé parametr Dane silnika -> Moc suchego zatrzymania,

12 ktdry domyslnie ustawiony jest na 80% i sprobowac ponownie, podnoszac wartos¢ o 10
punktéw procentowych. Jezeli przy ustawieniu tego parametru powyzej 100 % problem
nadal wystepuje, to prawdopodobnie na uszczelkach pompy lub wirnikach wystepuja
uszkodzenia, ktdre powoduja wysoka chtonnos¢
nawet przy braku wody.

Dwa lub wiecej falowniki w Sprawdz komunikacje w Funkcjach zaawansowanych -> Praca grupowa -> Master-
grupie w trybie Master- Slave, nr pompy, kod 0 dla Master i kod 1...7 dla kolejnych Slave. Dodatkowo:

13 | Slave nie moga sie ze soba -W przypadku potaczenia radiowego Blue Connect sprawdz, czy wszystkie falowniki sa

komunikowa¢é

ustawione na te sama czestotliwo$¢ i kod.

-W przypadku dwubiegunowego potaczenia kablowego z RS485, sprawdz potaczenie Az A
iBzB;




Falownik przewodzi
zaktocenia

Sprawdz potaczenia uziemiajace falownika. System uziemienia instalacji musi by¢ typu
radialnego, o rezystancji mniejszej niz 10 Ohm. Wszystkie falowniki posiadaja

14 | elektromagnetyczne do wewnetrzny filtr zaktéced EMC, ale dostepne sa réowniez dodatkowe filtry wej$ciowe
sieci, co stwarza problemy (skontaktuj sie z centrum serwisowym w sprawie réznych dostepnych modeli), aby
dla innych urzadzen uzyskac wiecej
elektrycznych ttumienie zaburzen przewodzonych w obecnosci szczegdlnie podatnych urzadzen.

W przypadku dtugiego kabla | Silnik moze mieé wysoka warto$¢ szczytowa napiecia spowodowana wysoka
miedzy przetwornica a czestotliwoscia przetaczania PWM, z duza zdolnoscia uptywu do masy dtugiego kabla.
15 | silnikiem, przetwornica Zalecamy, w przypadku kabli falownik-silnik dtuzszych niz 40 metréw, zastosowanie

przechodzi czasem w stan
ochrony z powodu pradu

szczytowego

specjalnych filtrow wyjsciowych, ktére nalezy podtaczyé szeregowo z kablem, za
falownikiem. Skontaktuj sie z
centrum serwisowe, aby dowiedziec¢ sie o réznych dostepnych modelach.

Czasami wytacznik
16 | rdéznicowo-pradowy
dziata przy

przed falownikiem

Sprawdz, czy rezystancja uziemienia instalacji jest mniejsza niz 10 omdw. Stosowac
wytacznie wytaczniki réznicowo-pradowe typu A lub B (specjalnie dla falownikowl).

maksymalna moca,

zabezpieczenia
17 | termiczno-
magnetycznego

Gdy pompa pracuje z

nastepuje zadziatanie

Wszystkie falowniki moga mieé wysoka wartos¢ sinusoidalnego pradu wejsciowego
spowodowanego harmonicznymi (%, 7- 1. itd.) i zalezy to od rezystancji linii zasilajace;.
Stan ten nie powoduje wzrostu wartosci energii absorbowanej, ktdra zalezy jedynie od
obszaru odejmowanego przez sama krzywa pradowa (wezsza i wyzsza). Choé zjawisko to
nie prowadzi do wiekszego zuzycia energii, to jednak implikuje koniecznosc
zastosowania wytacznikéw o wiekszej pojemnosci niz w przypadku prostego silnika bez
falownika. Zazwyczaj wystarczy zastosowac wytacznik o wiekszej mocy znamionowej niz
w przypadku prostego silnika (patrz tabela

sugerowane zabezpieczenia w instrukcji).

Tabela 8: Rozwiazanie najczestszych probleméw instalacyjnych i eksploatacyjnych

8 MODBUS

Zmienne Modbus IMTP1.71-1.5W ST

Dostepne zmienne typu

Odczyt zmiennych z Master: funkcja 03 - Read Holding Registers, funkcja 04 - Read Input Reqgisters,

funkcja 06 - Write Single Reaqisters, funkcja 16 - Write multiply registers.

Ustawienie Modbus
Szybkosé transmisji:
57600 b/s Bity
transmisji: 8
Parzystos¢: Brak

Bity stopu: 1

9GWARANCJA

Zgodnie z obowiazujacymi normami europejskimi: 2 lata gwarancji liczone od daty dostawy/aktywacji gwarancji

(patrz link ponizej).

Aby skorzystac z ustug gwarancyjnych, nalezy przedstawi¢ dostawcy karte gwarancyjna oraz dowdd sprzedazy lub

fakture.

Gwarancja jest wykluczona lub przedwczesnie zakonczona, jesli uszkodzenia wynikaja z nastepujacych przyczyn:
wptywow zewnetrznych, niefachowego montazu, nieprzestrzegania instrukcji obstugi, ingerencji miejsc
nieuprawnionych, stosowania nieoryginalnych czesci zamiennych, jak rowniez normalnego zuzycia.



https://www.electroil.it/upload/documenti/Documentazione_Tecnica/Elenco_Registri_Modbus_Electroil/Electroil_Modbus_parameters_Univ_V1_06_web.pdf



