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Inwerter z komunikacja radiowa Blue-Connect i wyswietlaczem LCD

Typ:

Jednofazowe EASYPED PRO 1,1-1,8-2,2 M/M

IMMP1.1W-BC, IMMP1.8W-BC, IMMP2.2W-BC

Tréjfazowe EASYPED PRO 1,5-2,2-3,0 T/T

ITTP1.5W-BC, ITTP2.2W-BC, ITTP3.0W-BC

Instrukcja obstugi i konserwacji
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1.SPECYFIKACJE

Za pomoca tej instrukcji chcielibySmy przekaza¢ PafAstwu najwazniejsze informacje dotyczace prawidtowego
uzytkowania i konserwacji falownika.
Urzadzenia opisane w tej instrukcji to:

+  EASYPED PRO 1,1 M/M IMMP1.1W-BC: Falownik do%3 dnofazowej motopompy, max 1,1 kW (1,5 KMJ), 9Ampere, z
wyswietlaczem LCD 16x2 i komunikacja radiowa Blue Connect;

+  EASYPED PRO 1,8 M/M IMMP1.8W-BC: Falownik dOé dnofazowej motopompy, max 1,8 kW (2,5 KM), 13 Amperoéw, z
wyswietlaczem LCD 16x2 i komunikacja radiowa Blue Connect;

+  EASYPED PRO 2,2 M/M iMMP2.2W-BC: Falownik do moto ompyjednofazowej, max 2,2 kW (3 KMJ, 15,5 Ampera, z

wyswietlaczem LCD 16x2 i komunikacja radiowa Blue Connect;

EASYPED PRO 1,5 T/T ITTP1,5W-BC: Tréjfazowy falownik do trOJfazoweJ motopompy, maks. 1,5 kW (2 KM], 4

Ampery, z Wy5W|etlaczem LCD i systemem komunikacji radiowej Blue-Connect

EASYPED PRO 2,2 T/T ITTP2.2W-BC: Trdjfazowy falownik do tréjfazowej motopompy, maks. 2,2 kW (3 KM), 5,5

Ampera, z Wy5W|etlaczem LCD i systemem komunikacji radiowej Blue-Connect

*  EASYPED PRO 3,0 T/T iTTP3.0w-BcC: Tréjfazowy falownik do tréjfazowej motopompy, maks. 3,0 kW (4 KM], 7,5
Ampera, z wySW|etlaczem LCD i systemem komunikacji radiowej Blue-Connect.

Falowniki te sa urzadzeniami specjalnie zaprojektowanymi do
sterowania silnikami pomp, dzieki ciénieniu: zapewnia to duza

oszczedno$¢ energii i posiada wiele programowalnych funkgji, ktérych r%"ﬂ;ﬂmﬂ
nie ma w innych powszechnie stosowanych pompach z silnikiem. ;
Wszystkie modele posiadaja chtodzenie serwowentylacji, kontrolowane VT (a4
przez temperature falownika. Ponizej przedstawiono instrukcje i V2 Ve -
zasady dotyczace standardowej konfiguracji. e
Jesli potrzebujesz pomocy technicznej dotyczacej konkretnych czesci w 8m€mhn.mmu

dziale sprzedazy, podaj doktadna nazwe modelu, wydrukowana na
etykiecie, seryjny numer produkcyjny znaJdUJacy sie w lewej gdrnej
czesci produktu (rys. 1), oraz wersje oprogramowania, odczytujac dwie
liczby pokazane na pasku ledowym, wtaczajac wejéciowa linie
zasilajaca.

Rysunek 1: Numer seryjny falownika

2. OPERACJE ROBOCZE

Ten system Pump-Inverter sktada sie z pompy ods$rodkowej, ktdra jest poruszana przez silnik asynchroniczny.
System ten musi utrzymywad state cisnienie, niezaleznie od przeptywu Fzgodne z maksymalnym obciazeniem
silnika, inaczej maksymalnym poborem pradul.

Cisnienie wyjsciowe jest monitorowane przez przetwornik cisnienia z pradem 4-20mA. Logika sterujaca pracuje z
wyjsciem 15V, ktdre zasila przetwornik cisnienia.

PRACA Z ZAMKNIETYM WYJSCIEM: aby zapobiec pracy z zamknietym wyjsciem, logika sterowania odczytuje punkt
pracy silnika w odniesieniu do krzywej zapisanej podczas kontroli z zamknietym wyjsciem; jesli ten punkt jest
ponizej wartosci sprawdzonej krzywej, system wytacza pompe, a na wyswietlaczu pojawia sie informacja. Po
zakonczeniu tego stanu uktad wznawia normalna prace.

PRACA NA SUCHQO: aby zapobiec pracy pompy w przypadku probleméw z  zasysaniem, spowodowanych
niewystarczajacym przeptywem na wejsciu, system oblicza algorytm z ciSnieniem, moca silnika i wspotczynnikiem
mocy, a jesli wartosc jest ponizej wartosci minimalnej, wytacza pompe, a na wySW|etlaczu pojawia sie komunikat.
Zabezpieczenie elektryczne motopompy jest kontrolowane przez ograniczenie odbioru pradu [programowalne] Gdy
zabezpieczenie pradowe jest wtaczone, na wyswietlaczu pojawia sie alarm. Po ustapieniu tego stanu, system
powraca do normalnego funkcjonowania.
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2.1 Struktura przetwornika czestotliwosci
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Rysunek 2: Struktura przemiennika czestotliwosci

M Silnik

BC Alternatywny prad Cont Logika sterowania przez
d Prad staty Trans mikro Linia t isyj

c. / procesor Linia transmisyjna
R Prostownik m do ext.

ec Uktad sterownika Inv Falownik trojfazowy z mostkiem
INT posredniego IGBT
IGBT

3. WARUNKI PRACY
Ilosé fizyczna Symbol Miark | pro 1,1 M/M | PRO 1,8 M/M | PRO 2,2 M/M PRO1,5T/T | PRO2,2T/T | PRO3,0T/T
Jedn e MPLe P22 P15 | meea mrea
Ostka W-BC W-BC W-BC W-BC W-BC W-BC

Praca w otoczeniu Tamb oC 0..40
temperatury
Maksymalna wzgledna % 50
wilgotnosc (40°C)
Stopien ochrony IP 55
Inwerter
Nominalna moc silnika PN W 1.1 1.8 2.2 1.5 2.2 3.0
podtaczona do Hp 15 25 3 2 3 4
Inwerter ’ '
Nominalne Vin Vv 1x 1x 1x 3x 3x 3x
napiecie wejsciowe 210-244 | 210-244 | 210-244 200.440 | 200.440 | 200..440
zasilania falownika
Czestotliwos$¢ Napiecie | 4 Hz 50-60
zasilanie Inwerter
Napiecie Wyjscie V2 Y =Vin
falownika
Przetwornica 2 Hz 50-60 0..140
czestotliwosci
Wyjscie
Nominalny prad lin A 11 15 19 5 6.5 8.5
wejsciowy RMS
Nominalny 12n A 9 13 15.5 4 5.5 7.5

rad wyjsciowy
Fdo silnika)
Maksymalna wydajnos¢ | |, A 12n + 5%.
prad (duty=100%)
Temperatura Tstock °C -10..+50
przechowywania

Tabela 1: Warunki pracy

. Wibracje i uderzenia: nalezy ich unikac poprzez prawidtowy montaz;
. W przypadku innych warunkdéw otoczenia prosimy o kontakt z naszym dziatem sprzedazy.




4.0STRZEZENIA| ZAGROZENIA

Inwerter ten nie moze by¢ instalowany w srodowiskach zagrozonych wybuchem.

Ponizsza instrukcja zawiera wazne informacje dotyczace prawidtowego montazu i uzytkowania
produktu. W zwiazku z tym przed instalacja urzadzenia osoby montujace lub uzytkujace
urzadzenie powinny zapoznac sie z niniejsza instrukcja; poza tym instrukcja powinna by¢ dostepna
dla wszystkich osob wyznaczonych do ustawiania i konserwacji urzadzenia.

Pracownicy wykwalifikowani

Instalacja, uruchomienie i konserwacja produktu musza byé wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikow,
aby unikna¢ ryzyka zwiazanego z nieprawidtowym uzytkowaniem.

Zagrozenia wynikajace z nieprzestrzegania przepiséw bezpieczenstwa

Nieprzestrzeganie zasad bezpieczefnstwa, moze spowodowac zagrozenie dla innych osdb oraz uszkodzenie
urzadzen, co moze doprowadzi¢ do utraty gwarancji. Skutkami nieprzestrzegania zasad bezpieczenstwa moga by¢:

. Nieprawidtowe dziatanie systemu
. Zagrozenie dla innych o0sdb, poprzez zdarzenia elektryczne i mechaniczne
Bezpieczenhstwo uzytkownikéw

Nalezy przestrzegac wszystkich zasad zapobiegania wypadkom.

Zasady bezpieczenstwa dotyczace montazu i kontroli

Osoby montujace, kontrolujace i serwisujace urzadzenie musza zapoznac sie z niniejsza instrukcja. Wszystkie
operacje na tym urzadzeniu musza by¢ wykonywane, gdy system nie jest juz w ruchu i bez napiecia.

Przerébki i cze$ci zamienne

Kazda zmiana maszyny, urzadzenia lub systemu musi by¢ autoryzowana przez producenta. Dlatego dla
bezpieczenstwa Panstwa i systemu wazne jest, aby uzywad tylko oryginalnych czesci zamiennych. Stosowanie
nieoryginalnych czesci moze stanowi¢ zagrozenie dla innych osdb i moze prowadzi¢ do utraty gwarancji.
Niewtasciwe warunki pracy

Bezpieczenstwo pracy jest gwarantowane tylko dla warunkéw opisanych w rozdziale 3 niniejszej instrukcji. Podane
wartosci nie moga byc przekroczone!

Tylko wykwalifikowany pracownik moze ztozyc i zainstalowac to urzadzenie.

Instalator musi by¢ ostrozny przy podtaczaniu przewodu uziemiajacego bezposrednio do ramy
falownika (preferowany jest zacisk oczkowy; dla uzyskania dobrego kontaktu wazne jest usuniecie
farby z powierzchni styku). Konieczne jest unikanie petli uziemienia, ktére sa jak antena dla emis;ji
EMC.

Zasilanie musi by¢ dopuszczone w stanie roboczym; nie nalezy podnosi¢ ani przenosi¢ motopompy
(lub silnika podtaczonego do falownika) podnoszac ja z falownika.




5. MONTAZ | INSTALACJA

Przed instalacja urzadzenia nalezy
zapoznac sie z niniejsza instrukcja oraz z
instrukcja obstugi motopompy. Jesli
produkt wykazuje wyrazne oznaki f
uszkodzenia, nie nalezy go instalowac, ] Al had
lecz skontaktowac sie z serwisem.
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Przestrzegac granic roboczych i uwazac na chtodzenie
silnika i falownika. Przestrzegac zasad bezpieczenstwa i
zapobiegania wypadkom

ostroznie.
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5.1 Mocowanie $rodkéw

Zainstaluj produkt z dala od mrozu i warunkdéw
atmosferycznych, montujac urzadzenie na scianie

wyta cznie w pozycji pionowej, pozostawiajac co najmniej
200mm przestrzeni powyzej i ponizej, tak aby zapewnié
wystarczajace chtodzenie radiatora z tytu przetwornicy.
Sciana moze byé réowniez metalowa, o ile nie jest zrodtem
ciepta i nie jest bezposrednio wystawiona na dziatanie
promieni stonecznych. N
Do montazu falownika na scianie nalezy uzyé nr 4 i ) B il
otwordw o $rednicy 7mm utozonych wedtug schematu 127 _
otwordw z rysunku 3. -
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Rysunek 3: Odlegtosci otworéw
mocujgcych (w milimetrach)
5.2 Przytacza elektryczne i hydrauliczne

Podtaczy¢ przewdd zasilajacy napiecia wejsciowego do linii elektrycznej (N°
1, rys. 4{; dla wejscia jednofazowego standardowa wtyczka jest typu schuko.
Aby kontrolowac cisnienie w sprzezeniu zwrotnym nalezy podtaczy¢ do
wylotu pompy, dostarczony przetwornik ciénienia (nr 2 rys. 4), 4"M,
wychodzacy z centralnego falownika.

Podtaczyc kabel zasilania silnika do asynchronicznego silnika tréjfazowego
pompy (N°3, rys.4)

Dostarczony typ przetwornika moze by¢ inny niz przedstawiony w tym
podreczniku, ale z zachowaniem tego samego sposobu podtaczenia i
funkcjonowania.

Rys. 4: Przytacza wejscia/wyjscia i przetwornika ci$nienia

;

1) Napiecie 2) Przetwor  3) Kabel motopompy
zasilania nik
falownika ciénienia




5.2.1 Podtaczenie przetwornika ciénienia do systemu Nowe instalacje

« Podtaczyé przetwornik ci$nienia w otworze korka wlewowego Y:"F
dostarczonej pompy do ci$nienia wyjéciowego (w zaleznoéci od typu

pompyl;

‘ \ R\
Rys. 5: przyktadowy otwadr
zasysania pompy z
zamontowanym przetwornikiem

Na dostawie pompy wielostopniowej, zmontowanej z tréjnikiem mozliwe jest
zamontowanie przetwornika cisnienia w miejsce manometru.

NalezZy pamietac, Ze: w pompach wielostopniowych z wypetnieniem otworu w poblizu
zasysania nie jest mozliwosc¢ zamontowania przetwornika cisnienia przy tym otworze,
poniewaZz nie bedzie on robit prawidtowego cisnienia wyjsciowego.

Rys. 6: Wylot pompy wielostopniowe]
z manometrem do wymiany na
przetwornik

e Zastosuj otwor %" F dla manometru, ktdry moze by¢ - w razie czego -
usuniety w celu podtaczenia przetwornika cisnienia;

= Wykorzystac¢ dowolny inny otwor "4"F na przytaczach hydraulicznych
pompy, ewentualnie zdjac zaslepke (np. otwdr do odpowietrzania%;

Rys. 8: montaz przetwornika
do otwdr wentylacyjny na
pompie ttoczacej




5.2.2 Podtaczenie przetwornika cisnienia do systemu starej instalacji

. Pompa dostarczana jest z WYLACZNIKIEM CISNIENIOWYM ze zbiornikiem
stalowy: zamontowac przetwornik cisnienia w miejscu wytacznika
cisnieniowego, stosujac redukcje do '4"M. W przypadku koniecznosci
utrzymania wytacznika dla maksymalnego zabezpieczenia cisnienia
dodatkowego, podtaczy¢ wyjscie N.C. wytacznika do stykéw ENABLE i 0V
(bieguny 2 i 5 ptytki elektronicznej J5, rys. 14,15, 16).

Rys. 9: uktad z wytacznikiem

ci$nieniowym zastepujgcym
przetwornik

. Pompa dostarczana jest z urzadzeniem przetaczajacym przeptyw: przetacznik
przeptywu nalezy zastapi¢ tréjnikiem przeptywowym, a w centralny otwér
wkreci¢ przetwornik cisnienia. Pozwala to na wyeliminowanie problemu
ewentualnego blokowania przeptywu przez zawér oraz wyeliminowanie
spadku ci$nienia, co oznacza wyeliminowanie wszystkich probleméw
charakterystycznych dla uktadow z przetacznikiem przeptywu.

Rys. 10: WKmiana starego
systemu uktad

Mozliwe jest zastosowanie zaworu lub innego rodzaju wyjscia przetgcznikow

. przewidzianego na dostawie pompy.
W przypadku montazu zaworu zwrotnego na wylocie z pompy, przetwornik
ci$nienia nalezy umiesci¢ za zaworem.

5.2.3 Membrany Zbiornik

Dla optymalnej kontroli ciénienia zaleca sie montaz matego zbiornika przeponowego (12L sa zazwyczaj dobre dla
pompy do 2Hpi.

Aby uzyska¢ doskonate dziatanie regulacji cisnienia, nalezy upewnic sie, ze zbiornik jest w stanie wytrzymac
ciénienie i ustawic¢ odpowiednie ciénienie do wstepnego obciazenia przed podtaczeniem (zwykle 0,5-1 Bar mniegj niz
cisnienie robocze).

5.3 Potaczenie falownik-pompa

W przypadku falownika z wejsciem jednofazowym / wyjsciem tréjfazowym (EASY PED PRO M/M imMMP), nalezy
podtaczy¢ kabel falownika (nr 3 na rys.4) do wtyczki zasilania pompy, jesli pompa zawiera kondensator.

Aby podtaczyé pompe jednofazowa bez kondensatora nalezy podtaczyé ja wedtug ponizszego schematu (C1, rys.
11, nie wchodzi w sktad zestawu).

': i BLACK

| S e C

i ol BLUE/GREY 4[ M SINGLE-PHASE
i i PUMP

|\ Inverter K BROWN 3

Rysunek 11 - Podtaczenie silnika jednofazowego C1




Jednofazowy falownik  wejsciowy / trojfazowy
wyjsciowy (wersja M/T IMTP - wersja specjalna] musi
byc zainstalowany na asynchronicznym silniku
tréjfazowym o napieciu zasilania 100-240Vac 50/60 Hz.
Fazy musza by¢ skonfigurowane do trybu trojkata, jesli
silnik jest 230V A / 400V A (najczestszy przypadek, jak
na rysunku 12).
Rysunek 12 - Podtaczenie faz silnika Delta

Tréjfazowy falownik wejéciowy / trdjfazowy wyjéciowy
(ITTP) musi by¢ zainstalowany na asynchronicznym
silniku tréjfazowym o napieciu zasilania 200-460 Vac
50/60 Hz. Fazy musza by¢ potaczone w gwiazde, jesli
silnik jest 230 V A / 400 V X (najczestszy przypadek, jak
na rys. 13).

Rysunek 13 - Potaczenie faz silnika w
gwiazde Urzadzenie jest wyposazone w wyjsciowe
zabezpieczenie nadpradowe; nie jest konieczne
instalowanie zadnego dodatkowego zabezpieczenia
pomiedzy falownikiem a pompa w celu ochrony silnika
w przypadku awarii.

u

Collegamento A / A Connection
Anschlusspline A / Raccordement A

i
7 N

Y Connection
Raccordement Y

Collegamento ¥
Anschiusspline Y

Kabel falownika (nr 2 na rys. 3] nalezy podtaczyc do wtyczki zasilania pompy.
Nalezy upewnic sie, ze pompa spetnia warunki pracy wymienione w rozdziale 3 niniejszego podrecznika. Pompa do pracy z
tym Inverterem, jesli jest typu jednofazowego, musi posiada¢ odpowiedni kondensator na uzwojenie pomocnicze i podtaczona
do kabla zasilajacego o odpowiednich wymiarach, z wtyczka (zalecane schuko).
W przypadku pomp gtebinowych z kablem o dtugosci powyzej 20 metrow nalez y upewnic sie , ze pompa jest zaprojektowana
do pracy z falownikiem [moze miec dobra izolacje elektryczna faz i nie przewodzace tozyska toczne] w przeciwnym

razie nalezy uzy¢ specjalnego filtra wyjsciowego [opcjonalnie - zapytaj nasz serwis sprzedazy] taczac go miedzy wyjsciem

falownika a przewodem zasilajacym silnik pompy.
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OSTRZEZENIE: : nie ma mozliwoéci zastosowania dodatkowego kondensatora rozruchowego z wytacznikiem automatycznym;
jesli silnik ma juz podtaczony tego typu kondensator, nalezy go odtaczy¢, a pompa bedzie startowaé normalnie poprzez

falownik i tylko kondensator pracujacy w trybie statym.

5.4 Potgczenia przetwornica - linia

Napiecie zasilania sieci musi by¢ zgodne z ograniczeniami przetwornicy, opisanymi w rozdziale 3 - WARUNKI

PRACY. Nalezy zapewni¢ odpowiednia ochrone przed ogdlnymi zwarciami elektrycznymi na linii.

Instalacja, do ktorej podtaczony jest falownik, musi odpowiadac obowiazujacym przepisom bezpieczenstwa:

. Automatyczny wytacznik réznicowy o IAn = 30mA: prawidtowy wytacznik to typ A lub B (zalecany typ B, zdolny do
rozpoznawania pradow uptywu ze sktadowa impulsowa i sktadowa stata, odporny na zaktdcenia elektromagnetyczne
typowe dla falownikéw i prostownikow elektronicznych z fala ciecia.

. Magnetyczno-termiczny automatyczny wytacznik z pradem interwencyjnym proporcjonalnym do mocy
zainstalowanej pompy (patrz tabela 2)

. Uziemienie o catkowitej rezystancji mniejszej niz 100 Q

. Jesli wymagana jest przez obowiazujace lokalne przepisy elektryczne instalacja wytacznika réznicowego, nalezy

upewnic sie, ze jest to typ odpowiedni do instalacji [patrz tabela ponizej). Wytaczniki sa odpowiednie dla tych, ktére maja

charakterystyke dla usterki pradu przemiennego.

Moc pompy kW tZ:rkﬁichziﬁgZ[eAf]‘ie magneto- tZ:rt;ﬁiZCp;ﬁgz[eA?ie magneto-
w wersji jednofazowej 230V w wers;ji tréjfazowej 400V

0,5 (0,75 KM] 6 6

0,75 (1 KM] 10 6

1,1 (1,5 KM) 16 10

1,5 (2 KM]) 20 10

2.2 (3Hp) 25 16

3.0 (4 KM] - 20

9 Tabela 2: Proponowane zabezpieczenia magneto-termiczne



Przed ponownym otwarciem skrzynki przetwornicy w celu ewentualnej wymiany kabla lub innych
elementow, po funkcjonowaniu nalezy odtaczyé napiecie i odczeka¢ co najmniej dwie minuty,
nastepnie mozna otworzy¢ skrzynke (niebezpieczenstwo: kontakt z elektrycznymi czesciami pod
wysokim napieciem).

Urzadzenie jest wyposazone we wszystkie rozwiazania techniczne wymagane do zapewnienia
prawidtowego funkcjonowania przy normalnej instalacji.

System sterowania posiada filtr wejsciowy, posiada rowniez zabezpieczenie przed przeciazeniem
pradowym, ktore gwarantuje absolutna ochrone, gdy przetwornica jest potaczona z silnikami, ktére nie
przekraczaja maksymalnej mocy. Ze wzgledu na EMC dobrze jest, aby przewody zasilajace panel sterowania i
przewody zasilajace silnik (gdy silnik jest oddzielony od przetwornicyrb ty typu ekranowanego (lub
opancerzonego] z pojedynczymi przewodami o odpowiednim przekroju ?/gestoéc' pradu <= 5A/mm?2). Przewody te
musza mie¢ minimalna niezbedna dtugosé. Przewdd ekranujacy musi by¢ obustronnie potaczony z ziemia. W
silniku do potaczenia z masa ekranu nalezy uzy¢ metalowej obudowy. W celu unikniecia petli, ktore moga
powodowac promieniowanie zaburzen masowych (efekt antenowy), silnik obstugiwany przez przetwornice
czestotliwosci musi by¢ podtaczony do uziemienia indywidualnie, zawsze z niska impedancja za pomoca
metalowej skrzyni maszyny. Przewody od zasilania do przetwornicy czestotliwosci oraz przewody od przetwornicy
czestotliwosci - silnik (jezeli silnik jest oddzielony od przetwornicy{musza by¢ maksymalnie oddalone od siebie,
nie tworzy¢ petli, nie prowadzi¢ ich réwnolegle w odlegtosci mniejszej niz 50 cm.

Nie przestrzeganie tych warunkéw moze zniweczyc¢ catkowicie lub czesciowo dziatanie
wbudowanego filtra.

5.5 Dostep do elektronicznej tablicy
W przypadku koniecznosci wymiany uszkodzonych przewoddw, przetwornika cisnienia lub dodania styku ptywaka
nalezy otworzy¢ obudowe przetwornika.

Czynnosci zwiazane z podzespotami do falownika moga by¢é wykonywane wytacznie przez
doswiadczony personel posiadajacy uprawnienia producenta, przy uzyciu wytacznie oryginalnych
czesci zamiennych dostarczonych przez producenta.

Wszelkie czynnosci przy otwartej skrzynce przetwornicy nalezy wykonywac po uptywie co najmniej 2
minut od otwarcia linii odpowiednim wytacznikiem lub fizycznym odseparowaniu od przewodu
zasilajacego;

W przypadku awarii jednego z przewodow lub przetwornika cisnienia, w celu jego wymiany nalezy otworzyc
pokrywe falownika poprzez odkrecenie srub nr 12 znajdujacych sie z tytu na radiatorze. W celu wyciagniecia kabla
nalezy odkreci¢ trzy sruby zamykajace ptyte trojkatna kabla. Pamietaj, aby zawsze wymienic¢ uszczelke O-ring na
kablu pod ptytka. Aby podtaczy¢ kable w odpowiednich zaciskach postepuj zgodnie ze schematem potaczen na
ptytce elektronicznej ponizej (rys. 14-15-16):

Przewdd zasilajacy falownik jednofazowy dla IMMP-IMTP: styk 220Vac + GND (J4-1,2,3);

Tréjfazowy przewod zasilania inwertera dla ITTP: styk L1, L2, L3 + GND (J7-1,2,3,4);

Kabel zasilania silnika jednofazowego na IMMP: styk S, T, GND (J3-2, 3, 4);

Silnik jednofazowy Kabel zasilajacy dla IMMP1.1/1.8/2.2: styk MOTOR (J5-1,2)

Przewdd zasilajacy silnik tréjfazowy na IMTP: styk R, S, T, GND (J3-1,2,3,4);

Kabel zasilajacy silnik tréjfazowy na ITTP: styk U, V,W (J9-1,2,3);

Przetwornik cisnienia z wyjéciem 4-20 mA: styk +15V, S (J5-1,3);

Przetwornik ciénienia z wyjéciem 4-20 mA: styk +15V, PS1, PS2 (J11-1,3,4) dla IMMP1.1/1.8/2.2;
Enable: styk ENABLE, 0V {J5-2,5);

Enable: styk EN, +15V (J11-2,1) dla IMMP1.1/1.8/2.2;

Sygnat wyjsciowy Motor ON: styk MOTOR ON (J5-4), +15V (J5-5),(J9-1,2 dla IMMP1.1/1.8/2.2), nakazuje
wentylatorowi serwowentylacji, gdy silnik pracuje; Wersja specjalna, na zamdwienie: ALARM OUTPUT - te
same styki dostarczaja sygnat +15V (100 mA max.) dla wyjscia Alarm.

5.6 Podtaczenie styku ptywakowego lub innego styku NC

Aby podtaczy¢ styk normalnie zamkniety nalezy uzy¢ biegundw 2 (Enable) i 5 (common) ztacza J5
(rys. 15,16) lub pomiedzy EN i +15V (1 ztacza J1) dla IMMP1.1/1.8/2.2, rys. 14. Gdy styk jest rozwarty,
falownik zatrzymuje pompe; gdy styk jest zwarty, pompa moze sie ponownie uruchomi¢ w
poprzednim stanie roboczym.

W celu podtaczenia styku wytacznika ptywakowego nalezy zamienié trzybiegunowy przewdd czujnika
na czterobiegunowy, przechodzacy przez to samo centralne wyjscie przewodu przetwornika.

Nowe potaczenia przetwornika cisnienia i styku ptywaka nalezy wykona¢ poza obudowa przetwornika, chroniac je
przed wilgocia, woda i kurzem. Nie nalezy wykonywadé innych otwordéw w obudowie przetwornicy, aby uniknac
uszkodzen lub obnizenia stopnia ochrony i izolacji oraz przerwania gwarancji.

1



5.7 Potaczenia na ptycie elektronicznej
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Rys.14: Ptytka elektroniczna AW04 IMMP1.1/1.8/2.2W-BC

Rys.15: Ptytka elektroniczna typu IMTP1.5/2.2W-BC
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6 URUCHAMIANIE | PROGRAMOWANIE

Operacje uruchamiania i programowania
musza by¢ wykonywane wytacznie przez
doswiadczony i wykwalifikowany personel.
Nalezy stosowac odpowiednie urzadzenia i
zabezpieczenia. W celu podania napiecia
na falownik nalezy sprawdzi¢, czy skrzynka
falownika jest catkowicie zamknieta, po
uprzednim doktadnym wykonaniu
wszystkich powyzszych instrukcji.
Sprawdz, czy skrzynka przetwornicy jest catkowicie
zamknieta, po doktadnym wykonaniu wszystkich
powyzszych instrukcji dotyczacych okablowania. Pompa
nie moze pracowac na sucho; praca w takich warunkach
(nawet przez krétki czas) nieodwracalnie uszkadza sama
pompe. W tym celu uktad sterowania interweniuje po
okoto minucie (zazwyczaj jest to czas wystarczajacy do
zatadowania pompy woda podczas pierwszego serwisul
alarmem, zatrzymujac pompe w sposdb opisany w
rozdziale 2.
Pompa nie moze pracowac na sucho; praca w takich
warunkach (nawet przez krétki czas) nieodwracalnie
uszkadza sama pompe. W tym celu uktad sterowania
interweniuje po okoto minucie (zwykle jest to czas
wystarczajacy do zatadowania pompy woda podczas
pierwszego serwisu) alarmem, zatrzymujac pompe w
sposdb opisany w rozdziale 2.
Wykona¢ odpowietrzenie na pompie. Aby zapobiec
przedostaniu sie zanieczyszczen w pierwszej instalacji, w
przypadku pompowania wody pitnej, przeprowadzi¢ duze
ptukanie i dezynfekcje.

Rys.16: Pytka elektroniczna dla typu ITTP1,5/2,2/3,0W-BC

6.1 Pierwsze u ycie falownika - sprawdzenie (standardowy system samoregulacji )

Nacisng¢ START i ustawi¢ prgd znamionowy absorbujgcy dla uzywanego pofgczenia faz (patrz 5.3), nastepnie

ESC;

Na zadanie kierunku obrotéw nacisng¢ ponownie START i utrzymywac przycisk START az do odczytania pomiaréow
danych elektrycznych i wybra¢ kierunek (0,1) przyciskami "+" i "-", ostatecznie potwierdzajgc

ESC.

Upewnic¢ sig, ze pompa jest catkowicie wypetniona wodg i catkowicie zamkng¢ wylot pompy.
Nacisniecie START dla Sprawdzenia Samoregulacji w celu rejestracji krzywej pompy dla regulaciji
ogranicznika dla wyjscia zamknietego. Podczas Sprawdzania na wyswietlaczu pojawia sie napis
"EXECUTING CHECK".
Po zakonczeniu kontroli pompa bedzie pracowac normalnie.

Ustawi¢ zgdang wartos¢ cisnienia bezposrednio przez nacisniecie przyciskéw + lub -, podczas pracy pompy.

Podczas kontroli samoregulacji pompa moze osiagnac predkos¢ nominalna, przy maksymalnym
ci$nieniu. Jesli trzeba, ogranicz wczesniej wartosc cisnienia maksymalnego (Pump Data).

6.2 Doktadna kontrola (system samoregulacji w trybie wolnym, dla lepszej doktadnosci)

Procedura dostepna tylko dla EASYPED M/M IMMP1.1/1.8/2.2W-BC: Tryb powolny (ok. 4-5 minut) z lepsza
doktadnoscia w stosunku do trybu standardowego.
Uwaga: nalezy otworzy¢ nieco dostawe, pozostawiajac minimalna wartosé przeptywu wymagana do

zat

rzymania zabezpieczenia minimalnego przeptywu. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na

wyswietlaczu LCD podczas kontroli

Nacisnaé START i ustawié prad znamionowy absorbujacy dla uzywanego potaczenia faz (patrz 5.3), nastepnie

Na iqdanie kierunku obrotoéw nacisng¢ ponownie START i utrzymywac przycisk START az do odczytania
Egrgiaréw danych elektrycznych i wybra¢ kierunek (0,1) przyciskami “+" i =", ostatecznie potwierdzajac
UngPii sie, ze pompa jest w petni zalana woda i wyreguluj dostawe przy minimalnym wymaganym przeptywie
wody (nie

catkowicie zamkna¢, pozostawié nieco otwarty doptyw, aby cisnienie mogto sie zmniejszy¢ do 1,0 Bar w
koncowej czesci kontroli).

Naciéniecie START dla Sprawdzenia Samoregulacji w celu rejestracji krzywej pompy dla regulacji
oEranicznika dla wcyﬂ'(écia zamknietego. Podczas Sprawdzania na wyswietlaczu pojawia sie napis

"EXECUTING CHECK".
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. Po zakonczeniu kontroli pompa bedzie pracowac normalnie.

Ustawic zadana wartosé cisnienia bezposrednio przez nacisniecie przyciskow + lub -, podczas pracy pompy.

Sugerujemy stosowanie ACCURATE CHECK szczegélnie dla pomp jednofazowych, typu Jet, samozasysajacych |

peryferyjnych.

6.30 Kontrola uzytkownika po ustawieniu falownika

Sprawdzi¢ czy pompa zatrzymuje sie przy zamknietym wyjéciu: Przy pierwszej instalacji otworzy¢ wyjscie na

pompe, nacisna¢ START, odczeka¢ kilka sekund az instalacja przejdzie do ustawionego cisnienia, nastepnie

zamknac wyjscie [powol|] i upewnic sie, ze silnik zatrzyma sie (po kilku sekundach] pokazujac na wySW|etlaczu
“MINIMALNY PRZEPLYW". W przypadku gdy silnik nie zatrzmeJe sie nalezy wybra¢ DANE MOTORU - MOC

STOPU i ustawi¢ wyzsza warto$¢ niz domyslna (102%) ustawiona przez konstruktora. Warto$¢ mocy absolutnego

zatrzymania jest prezentowana w regularnych odstepach czasu na wyswietlaczu w gdrnej sSrodkowe]j pozycji

(patrz rys. 17).

Sprawdzenie pracy pompy na sucho: Po zainstalowaniu, jezeli jest to mozliwe, nalezy zamknac przewod ssacy/
ssacy w celu zasymulowania sytuacji pracy pompy na sucho | sprawdzic, czy po okoto 40 sekundach (lub
ustawieniu czasu opoznlenla] pompa zatrzyma sie, a na wySW|etlaczu pojawi sie komunikat "PRACA NA
SUCHO". Jesli po tym czasie pompa nie zatrzmeJe sie, nalezy wejs¢ w MOTOR DATA i ustawi¢ wyzsza wartos¢
parametru DRY WORKING STOP POWER [domyslme 80%] w przeciwnym razie wejs¢ w ADVANCED FUNCTIONS

- PRESSURE CONTROL ustawiajac wyzsza warto$¢ parametru COSFI LIMIT (domyélnie ustawiony na 0,50).
Zapisa¢ dane po modyfikacji.
6.400Programowanie funkcji

* Wyswietlacz:

Naprzemiennie:

prad pobierany

wspdtczynnik mocy [pf) NAPIECIE SILNIKA
przeptyw minimalny / TEMPERATURA
mac zatrzymania FALOWNIKA

Pobor energii
przez inwerter

N\

Czestotliwosé TYP KONTROLI:
POJEDYNCZA POMPA |
MASTER-SLAVE

(Co,C1,..)

Cisnienie

Rysunek 17: Dane na wyéwietlaczu LCD

Lista polecen na panelu sterowania

Polecenie Opis
FUN Aby wejs¢ do menu funkcji gtownych
START/ENTER Uruchomienie pompy / Aby wej$¢ do funkcji i zmieni¢ wartosci
A+ Umozliwia przewijanie pozycji w menu lub dodatnia zmiane wartosci zmiennych; po
zmianie nacisnij ENTER.
Zwiekszyc cisnienie referencyjne podczas pracy.
v Pozwala na przewijanie pozycji w menu lub negatywna zmiane wartosci zmiennych; po
zmianie naciénij ENTER.
Zmniejszanie cisnienia odniesienia podczas funkcjonowania.
STOP/ESC Zatrzymanie pompy / wyjscie z funkcji i automatyczne zapisywanie
Tabela 3: Lista polecen na panelu sterowania
Opis LED
LED

Opis

Zasilanie wtaczone

. Zielony staty: zasilanie napieciem wejsciowym ON

Silnik wtaczony

. Zielona stata: Silnik pracuje;
. Zielona migajaca: przed zatrzymaniem dla minimalnego

Alarm

e Czerwona stata: Alarm (patrz lista alarméw - tabela 7). Wymaga recznego ponownego uruchomienia
(STOP+START)

e Czerwony migajacy z duza czestotliwoscia: Alarm i zatrzymanie silnika z automatycznym ponownym
uruchomieniem;

e Czerwony migajacy niska czestotliwos¢: Problem przy czujniku ci$nienia na funkcjonowaniu grupy -
bez zatrzymywania pompy.
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FUNKCJE OPIS MENU

Menu gtéwne Podmenu Opis
Jezvk/L Wtoski, angielski, Wstawgezyk dla wyswietlacza LCD
gzyk/Language francuski, hiszpanski, Domyslnie: wtoski
czeski
Cidnienie Sledzone w przez czujnik ci$nienia.
Ciénienie Ten sam parametr mozna zmieni¢ o
Cisnienie odniesienia E‘eferenc ine Pf"ZFl)St?r'Squlg gt(:edr%ﬁsilgﬂacy pompy, naciskajac
X.X BAR].

panel. Domyslnie: 3.0 BAR

Napiecie nominalne [V].
Czestotliwos¢ nominalna [Hz].

1. Nominalne napiecie silnika - Domyslnie: 230V
dla modeli M/M (IMMP-IMTP); 400V dla

modeli T/T (ITTPJ;

2. Nominalna czestotliwos¢ silnika - Domyslnie:
50Hz;

3. Ustawi¢ odczyt pradu silnika wedtug danych
znamionowych silnika, zgodnie z zastosowanym

Dane silnika 3. Pochtaniany prad [A]. i ilni i 5i
(wymagane 4 Obrot (tylko dla wers) g%tﬁczemem faz silnika (gwiazda/tréjkat, patrz
hago] tréjfazowych) 4. Ustawi¢ kierunek obrotu (0/1) - Domyslnie: 0;
5. I\(/]Imlmalna moc przeptywu stop 5. Precyzyjna regulacja wartosci zatrzymania
ol. ) ) mocy minimalnej przeptywu w odniesieniu do
6. Ograniczenie mocy w pracy na wartoéci zapamietanej podczas kontroli (regulacja
sucho [%]. w zakresie od 80% do 120%, domyslnie 102%])
6. Regulacja wartosci suchobiegu y w odniesieniu
do wartosci zapamietanej podczas kontroli
(regulacja od 50% do 100%, domyslnie 80%)
Ograniczenie ci$nienia maksymalnego -
Domyslnie: 10.0 BAR
Przy wtaczonym trybie Check, STANDARD lub
ACCURATE przy nastepnym START rozpocznie sie
kontrola samoregulacji.
Procedura STANDARD CHECK: szybka (ok. 2
minuty) - catkowite zamkniecie strony ttoczne;j
iénieni pompy;
Dane pompy I\K/Ioarlftsr%rgaslgrenzlrsgéigij[iI?Eés]_. Procedura ACCURATE CHECK (dostepna tylko dla
hasto) ' minut) z lepsza doktadnoscig w odniesieniu do
trybu standardowego; Uwaga: otwierajac nieco
strone ttoczna, pozostawiajac minimalna wartos¢
przeptywu wymagana do zatrzymania
zabezpieczenia minimalnego przeptywu. Podczas
kontroli nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na wyswietlaczu LCD.
1. MIN: minimalna wartos¢ wyjsciowa
1. MIN [ mA; VI. czujnika cisnienia - Domyslnie: 4,0 mA
Dane z 2. MAX[mA; Vl. - ;
czujnikéw 3. Zakres [BAR] 2. MAX: maksymalna warto$¢ wyjsciowa
(wymagane czujnika cisnienia - Domyslnie: 20 mA
hasto) -50V;

3. Zakres: zakres pomiarowy cisnienia
czujnik - Domyslnie: 16 BAR;

Funkcje zaawansowane
(wymagane hasto)

Wejscie do funkcji zaawansowanych

Aby przejs¢ do funkcji zaawansowanych
dla zaawansowanych regulacje (patrz
tabela 6).

Zapisywanie danych

Zapisywanie danych
zmodyfikowanych lub
Resetowanie danych konstruktora

Tak: zapisz zmodyfikuj
Nie: powrét do poprzednich danych RESET: resetowanie
danych konstruktora

Tabela 5: Opis menu gtéwnego

MENU FUNKCJI
ZAAWANSOWANYCH

Podmenu
FUNKCJE
ZAAWANSOWANE

Opis
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Limity silnika

~ o~ IR WN —

. Predkos$¢ maksymalna [%].

. Predko$¢ minimalna [%].

. Przyspieszenie [RPM/s].

. Opdznienie [RPM/s].

. Prad maksymalny [%]

. Czestotliwos¢ silnika rozruchowego

[HZ] (tylko dla modeli IMMP)

. Prad silnika rozruchowego [A] (tylko

dla
Modele IMMP)

1. Maximum Motor Velocity - Domyslnie: 100%;

2. Minimalna predkos¢ silnika - Domyslnie:

50%;

3. Przyspieszenie silnika - Domyslnie: 3s;

4. Opodznienie silnika - Domyslnie 3s

5. Maksymalny limit pradu silnika - Domyslnie:
100%

6. Czestotliwosé rozruchu (predkosé] dla silnika
jednofazowego - Domyslnie: 45Hz

7. Prad rozruchowy dla silnika jednofazowego -

Domyslnie: 28 Amperoéw.

Wartosci % w odniesieniu do wartosci nominalnych
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Kontrola cisnienia 6

Histereza cisnienia [BAR]
Max Limit Pressure [%]
Opoznienie zatrzymania pracy na
sucho [s]

Czas op6znienia ponownego

uruchomienia pracy na sucho

[min].

Minimalne opdznienie

zatrzymania przeptywu [s]

. Opodznienie ponownego
uruchomienia po zatrzymaniu
przeptywu minimalnego [s].

7. Cos ¢

8. Czas zmiany

B owbe

o

—_

. Histereza regulacji cisnienia- Domyslnie: 0,20 BAR;

2. Max wartos$¢ cisnienia % odniesiona do wartosci
ciénienia zadanego - Domyslnie: 130% (zwiekszyé
wartos¢ do 200% w przypadku alarmu 14 "Max
Pressure”);

3. Czas opodznienia zatrzymania pracy na sucho dla
napetniania pompy - Domyslnie: 40 sekund;

4. Czas op6znienia ponownego uruchomienia pracy na
sucho po pierwszej 4 probie; po 5 prébie falownik
zatrzymuje sie z recznym ponownym uruchomieniem
(STOP + START]- Domyslnie:

15 minut;

5. Czas opoznienia przed zatrzymaniem minimalnego
przeptywu - Domyslnie: 15 sekund;

6. Czas opo6znienia ponownego uruchomienia po
zatrzymaniu minimalnego przeptywu -Domyslnie: 1
sekunda;

7. Gdy cos ¢ spadnie o te wartos¢, pompa zatrzymuje
sie na prace na sucho [moze to by¢ brak wody lub
powietrza na wejsciu) - Domyslnie: 0.5;

8. Czas naprzemienny przy zmianie z jednego na drugi

Pompa, aby okresli¢, kto pierwszy zacznie

Funkcjonowanie grupy

1. Rodzaj sterowania

- Predkos¢ pompy

- Cisnienie pompy

- MasterSlave

2. Predkos¢ referencyjna [RPM]
3. Numer pompy (2..8)

4. Kod (0..7)

5. Czestotliwoé¢ radiowa (780..820
MHz)

6. Temperatura podgrzewania w
stanie czuwania

_

. Ustawi¢ typ sterowania (domyslnie: cisnienie pompy]:

« Predkos$¢ pompy: bezposrednia regulacja
predkosci przy braku czujnika cisnienia;
zatrzymanie bezpieczenstwa przy zerowym
przeptywie i suchych warunkach pracy, tylko przy
recznym ponownym uruchomieniu.

< Cisnienie pompy: kontrola zwrotna cisnienia -
potrzebny czujnik cisnienia;

* MasterSlave - funkcjonowanie w grupie z innymi

Inwerterami

Wartosc¢ predkosci referencyjnej na regulatorze
predkosci;

Liczba pomp: Liczba pomp w

funkcjonujacej grupie (2..8).

Kod: 0 dla Master; >=1 dla Slave

Czestotliwos$¢ radiowa: czestotliwosé komunikacyjna
R/T (musi by¢ taka sama dla falownikow w grupief
Minimalna temperatura podgrzewania przy
wytaczonym silniku - Domyslnie: 25°C ﬁunkcja moze
by¢ dezaktywowane poprzez ustawienie
odpowiedniego parametru na 0)

L T e

1. Kproporcjonalne

1. Koproportionat: 0-100. Btad ci$nienia multiplayer -
Domyslnie: 25
2. Kintegrat; 0-100. Integralny mnoznik btedu

Czynniki P.I.D. 2. Kintegral cisnienia - Domyslnie:25
3. Rampa ciénieniowa 3. (I?aSmpa ci$nienia [bar/s]: 0.1-10.00 - Domyslnie:
BAR/s
. . . Nr alarmu Wizualizacja ostatnich 100 zdarzen alarmowych
Historia alarmow Typ (patrz tabela 7) w
w porzadku chronologicznym.
Tabela 6: podmenu funkcji zaawansowanych
6.50Alarmy
Alﬁl';m Typ alarmu Opis
1 Aktualny szczyt Natychmiast przerwac, prawdopodobnie spowodowane zwarciem Automatyczny ponowny
rozruch; ostateczne zatrzymanie po 10 kolejnych
2 Nadmierne napiecie Zwykle spowodowane przez nadmierne napiecie zasilania odbiornika. Automatyczny

ponowny start; ostateczne zatrzymanie po 10 kolejnych zdarzeniach

3 Temperatura falownika Zabezpieczenie przed nadmierna temperatura IGBT (90°C)
Automatyczny ponowny start; ostateczne zatrzymanie po 10 kolejnych zdarzeniach
. Zabezpieczenie termiczne silnika w zaleznosci od ustawionego pradu nominalnego, dla izolac)i silnika
4 Ochrona termiczna chronigcej w wysokich temperaturach. Automatyczny ponowny start; ostateczne zatrzymanie po 10 kolejnych

zdarzeniach
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Null przeptyw wejsciowy lub obecnos¢ powietrza;

5 Praca na sucho . .
Automatyczny ponowny rozruch; ostateczne zatrzymanie po 5 kolejnych

6 Problem z Problem z wyjéciem czujnika ci$nienia

czujnikiem cisnienia Automatyczny ponowny start; ostateczne zatrzymanie po 10 kolejnych zdarzeniach
7 Pod napieciem Napiecie wejéciowe ponizej minimalnej granicy roboczej. Automatyczny ponowny rozruch;
7 ostateczne zatrzymanie po 10 kolejnych

8 Witaczenie WYL. Styk otwarty pomiedzy EN e C (rysunek 14-15-16): zatrzymanie silnika; silnik uruchamia
sie ponownie, gdy styk ponownie sie zamknie

9 Nadpradowy IGBT Nadmiar pradu na IGBT, przekroczenie nastawy wartosci granicznej pradu Automatyczny

’ ponowny rozruch; ostateczne zatrzymanie po 10 kolejnych
10 INPUT-OUTPUT Btad potaczenia: Zasilanie napieciem podtaczone na wyjsciu i kabel silnika podtaczony na

odwrocony

wejsciu: odwrdcic, aby odblokowa¢ silnik
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11*

Biad IGBT 0-1

Problem IGBT 0-1.
Automatyczne ponowne uruchomienie; ostateczne zatrzymanie po 10 kolejnych

zdarzeniach.
*Alarm nr 11 tylko dla modeli IMMP1.1/1.8/2.2, ptyta AW-04.

12*

Usterka IGBT 2-3

Problem IGBT 2-3.

Automatyczne ponowne uruchomienie; ostateczne zatrzymanie po 10 kolejnych
zdarzeniach.

*Alarm nr 12 tylko dla modeli IMMP1.1/1.8/2.2, ptyta AW-04.

13* *%

Minimalny przeptyw

Pompa zatrzymuje sie na osiggniecie granicy minimalnego przeptywu. Jest to normalny
stan pracy systemu (brak zapotrzebowania

wody na dostawie) nawet thug jest na licie alarmowej,

Automatyczne ponowne uruchomienie; bez ograniczen.

*Alarm nr 13 tylko dla modeli IMMP1.1/1.8/2.2, plyta AW-04;0
**Alarm nr 11 tylko dla modeli IMTP1.5/2.2 i ITTP1.5/2.2/3.0.

14*

Cisnienie maksymalne

Pompa zatrzymuje sie przy maksymalnym ci$nieniu granicznym.

Uwaga!!! Limit cisnienia jest ustawiony w parametrach sterowania i odnosi sie do wartosci
cisnienia Set Point.

Automatyczne ponowne uruchomienie; ostateczne zatrzymanie po 20 kolejnych
zdarzeniach.

*Alarm nr 14 tylko dla modeli IMMP1.1/1.8/2.2, ptyta AW-04;

** Alarm nr 12 tylko dla modeli ITTP1.5/2.2/3.0.

Tabela 7: Alarmy

6.6 Funkcja grupowa - transmisja danych radiowych

Pompy sterowane przez falowniki (maksymalnie N°3 falownikdw w grupie] komunikujace sie z Radiem w logice sterowania typu MASTER -

SLAVE:

1. 1. Ustawic¢ falownik MASTER: Advanced Functions - Group Functioning - MasterSlave; Code = 0; N° Pumps (2 lub 3);

2. 2. Ustaw na pozostatych falownikach SLAVES (maksymalnie 2): Advanced Functions - Group Functioning - MasterSlave;

Code (21) ; N° Pumps (2 lub 3).

WAZNE: Kontrola samoregulacji musi by¢ przeprowadzona przed ustawieniem grupy Master-Slave, jak

opisano w punkcie 6.1. W celu zagwarantowania redundancji i ciagtosci funkcjonowania grupy w przypadku

uszkodzenia jednego z silnikéw/czujnikéw/inwerteréw nalezy uzy¢ jednego czujnika dla kazdego
falownika; gdy czujnik ma problem, falownik Master odczytuje wyjscie czujnika podtaczonego do innego

falownika Slave.

Podczas funkcjonowania grupy w przypadku przerwy w napieciu lub uszkodzenia przetwornika Master lub

kabla magistrali szeregowej, pozostate przetworniki nadal dziataja w trybie pojedynczym, odczytujac swoje
czujniki ci$nienia. Pomimo braku wydajnoéci catego systemu, nalezy przywroci¢ uszkodzony kabel/czujnik/

inwerter w celu zagwarantowania doskonatej kontroli ciSnienia oraz naprzemiennosci pracy pomp i czasu

jej trwania.

70ROZWIAZANIE NAJCZESTSZYCH PROBLEMOW Z INSTALACJA | PRACA

N° | Mozliwy problem

Mozliwe rozwigzanie

Po nacisnieciu przycisku
start silnik nie startuje lub
startuje i zatrzymuje sie po
kilku sekundach, a
falownik pokazuje alarm
Over- Current lub Current
1| Pick.

Sprawdzi¢, czy wejscie/wyjscie falownika sa odpowiednio podtaczone miedzy
linig a silnikiem, bez inwersji (Ostrzezenie: inwersja wej$cia/wyj$cia moze
uszkodzi¢ ptyte elektroniczna falownikal.

Sprawdzi¢ prawidtowe podtaczenie pompy (gwiazda/tréjkat): mozliwy btad.
Sprawdzié, czy wszystkie trzy przewody do silnika sa podtaczone dobrze i czy
trzy prady sa zréwnowazone.

Sprawdzié, czy moc silnika nie jest zbyt duza w stosunku do wielkosci
falownika. Sprawdz, czy falownik nie jest w stanie Master-Slave (Funkcje
zaawansowane -> Funkcjonowanie grupy) ustawionym na Slave, bez
podtaczonego i wtaczonego falownika Master: w tej sytuacji po odczekaniu 30s
od nacisniecia przycisku start, falownik uruchomi sie automatycznie sam.

Po nacisnieciu przycisku
start silnik nie startuje
lub startuje i zatrzymuje

2 | sie natychmiast, a

falownik pokazuje alarm
Under Voltage

Sprawdz, czy wszystkie przewody zasilajace napiecie wejsciowe sa
podtaczone dobrze na wejsciu falownika: jesli wejscie falownika jest
trojfazowe, ale na potaczeniu sa tylko dwa, falownik wtacza sie i moze
uruchomic silnik, ale nie ma wystarczajacej mocy, aby go zasili¢.
Sprawdz, czy przed falownikiem rozmiar przewodow linii zasilajacej jest
dobry, aby mie¢ ograniczony spadek napiecia, a nastepnie wystarczajaca
wartos$¢ napiecia na falowniku.
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Podczas pracy z maksymalna
moca falownik stale
zmniejsza moc wyjsciowa do
silnika, a nastepnie
zatrzymuje silnik i falownik
pokazuje alarm Over
Temperature IGBT

/Alarm temperatury
falownika

Temperatura ptytki elektronicznej falownika jest zbyt wysoka i falownik musi
pozostaé zatrzymany przez kilka minut, aby obnizy¢ wewnetrzna temperature
przed automatycznym ponownym uruchomieniem.

Dla typu montazu Sciennego nalezy upewnic sie, ze falownik stoi na Scianie, w
pozyc|i pionowej, jest chroniony przed bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych, a przeptyw powietrza jest catkowicie swobodny; dla typu
montazu silnikowego nalezy sprawdzic, czy przeptyw powietrza z wentylatora
silnika jest dobry, aby ograniczy¢ temperature aluminium obudowy falownika
ponizej 60°C; falownik nie moze pracowac w sposdb ciagty z maksymalna
moca przy temperaturze otoczenia wyzszej niz 40°C, a przy wysokie]
temperaturze moze automatycznie zmniejszy¢ moc wyjsciowa.

moc (-10%, -20% nastepnie zatrzymanie na kilka minut). .
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Przetwornik ciénienia nie

Sprawdzié czy przetwornik cisnienia jest podtaczony na zasilaniu pompy w

mierzy prawidtowe] prawidtowej pozycji, nie tak blisko wirnikow i przed zaworem
4 | wartosci ciénienia Hbta)d > 1 zamykajacym przeptyw.
Bar)
Przetwornik ci$nienia Sprawdzié, czy przewdd cisnieniowy jest oddzielony od przewodu silnikowego,
mierzy zbyt wysokie ktory jest zrodtem zaktucen szczegolnie, gdy przewdd przetwornika cisnienia
cisnienie podczas pracy jest zbyt dtugi (duza odlegtos¢ miedzy falownikiem a silnikiem), bardzo wazne
5 silnika, wowczas jest, aby uzy¢ ekranowanego przewodu dwuzytowego, tak daleko jak to
falownik redukuje mozliwe od przewodu zasilajacego silnik. Podtaczyc¢ ekran do masy tylko na
predkos¢ silnika do jednym zacisku, jesli to mozliwe podtaczy¢ go bezposrednio na metalowej
wartosci minimalnej Srubie do masy w poblizu silnika.
(niskiej).
czestotliwos$é)
Przetwornica nie Sprawdz, czy przewody przetwornika cisnienia sa prawidtowo podtaczone
moze pracowac, brazowy na +, biaty na styku S na ptycie.
poniewaz pozostaje w Sprawdz potaczenie przewoddw na kablu przetwornika cisnienia.
stanie alarmowym Uwaga: W przypadku koniecznosci przeciecia kabla przetwornika ci$nienia w
Problem celu dodania dtuzszego kabla nalezy pamietac o wytaczeniu falownika co
6 przetwornika najmniej 1T minute przed przecieciem tego kabla, w przeciwnym razie mozna
cisnienia spowodowac zwarcie na wejsciu przetwornika na ptycie elektronicznej
(uszkodzenie), jesli wewnetrzne kondensatory nie sa catkowicie
roztadowane.
Odlegtosé miedzy Musisz zmniejszy¢ predkos¢ kontroli sprzezenia zwrotnego poprzez
przetwornikiem cisnienia zmniejszenie wspdtczynnika proporcjonalnego i wspotczynnika catkowego
a pompa jest duza (dtuga (Funkcje zaawansowane -> Wspotczynniki P.1.D.). Sprobuj ustawié¢ te wartosci
7 | rura), a cinienie stale na potowe i przetestuj system, a nastepnie, jesli nie wystarczy, zmniejsz wiecej
rosnie i spada i przetestuj ponownie, az kontrola ci$nienia pozostanie stabilna.
Falownik zatrzymuje silnik Do prawidtowe] pracy wymagany jest maty wodny zbiornik membranowy
na minimalny przeptyw napetniony powietrzem o cisnieniu 1,5-2 Bar; nalezy go sprawdzic.
przy wysokim stanie Stan ten moze by¢ réwniez spowodowany nieprawidtowym zapisaniem
przeptywu, a nastepnie krzywej pompy podczas automatycznej kontroli: by¢ moze dostawa nie byta
ponownie uruchamia i catkowicie zamknieta i falownik sprawdzit wyzsza krzywa pompy;
zatrzymuje, w sposdb ciagty | powtérzyé automatyczna kontrole (Dane pompy -> kontrola ON, nastepnie
8 wyj$¢ do menu i nacisna¢ START) zamykajac catkowicie wylot
i sprobowac ponownie funkcjonowania.
Sprawdzié, czy na pompie znajduje sie zawdr zwrotny i czy dziata on
prawidtowo bez strat.
Mozna zmniejszy¢ przeptyw przed zatrzymaniem zmniejszajac parametr
F1
Mozliwe jest zredukowanie przeptywu przed zatrzymaniem, redukujac
parametr
Minimalny przeptyw Moc zatrzymania % na danych silnika.
Falownik nie wytacza Prawdopodobnie kontrola zostata przeprowadzona przy niecatkowicie
pompy, gdy zawdr na napetnionej pompie; nalezy ponownie przeprowadzi¢ procedure kontrolna po
ttoczeniu jest catkowicie catkowitym napetnieniu pompy i sprébowac ponownie, czy pompa wytacza sie
9 | zamkniety. prawidtowo w warunkach minimalnego przeptywu. Jesli problem nadal
wystepuje, sprébuj rozbudowac funkcje: Funkcje zaawansowane -> Dane
silnika -> Zatrzymanie mocy przy minimalnym przeptywie, aktualizujac ja o
2% za kazdym razem i testujac pompe, az do znalezienia prawidtowego
dziatania.
Uktad hydrauliczny ma duzy | Prawdopodobnie podczas automatycznej kontroli nastapit przeptyw wody do
zbiornik (>40 U) i po petnego zbiornika, przez co krzywa pompy zapisana przez falownik nie jest
sprawdzeniu poprawnosci prawidtowa krzywa (z zerowym przeptywem i maksymalnym cisnieniem).
10 dziatania przy zamknietym Utrzymac zbiornik petny wody (ci$nienie bliskie warto$ci maksymalnej);

ttoczeniu, pompa
zatrzymuje sie na
minimalny przeptyw przy
duzym przeptywie, a
nastepnie ponownie sie
uruchamia.

i zatrzymac sie ponownie, w
sposdb ciagty

powtérzy¢ automatyczng kontrole (Dane pompy -> kontrola ON, nastepnie
wyjs¢ do menu i nacisna¢ START). Po zakonczeniu kontroli sprobuj ponownie
pracowac testujac stan zatrzymania silnika przy minimalnym przeptywie,
ktéry musi by¢ przy matym przeptywie.

"

Falownik zatrzymuje silnik
w stanie pracy na sucho

Czasami problem jest spowodowany tym samym btedem Automatic
Check, ktory pojawit sie w poprzednim punkcie (zobacz mozliwe
rozwiazanie jak wyzej).

W innych przypadkach na wlocie do pompy moze znajdowac sie powietrze
zmieszane z woda (sprawdzi¢ rury i potaczenial.
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12

Pompa nie wytacza sie
przy pracy na sucho, gdy
rura wlotowa i pompa sa
puste.

W normalnych warunkach pracy, przy napetnionej pompie i rurach, wykonaé
procedure kontrolnag (Dane pompy -> Check=0N]) i sprébowa¢ ponownie.
Jezeli problem nadal wystepuje, nalezy zwiekszy¢ parametr: Dane silnika ->
Zatrzymanie mocy roboczej na sucho, od wartosci domyslnej 80% w krokach
co 10%, testujac za kazdym razem pompe. Jezeli problem nie zniknie
réwniez przy zatrzymaniu mocy na sucho powyzej 100%, nalezy sprawdzi¢,
czy pompa nie ma zadnych wad (uszkodzone uszczelnienie, wirniki, itp.),
ktore moga powodowac duze uszkodzenia.

sita absorbujaca nawet bez wody, w stanie suchym.
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Grupa dwoch lub wiecej Dla falownikow typu BC czytaj po lewej stronie.
falownikow nie moze Dla typu RS sprawdzi¢ prawidtowe potgczenie RS485 za pomoca kabla
komunikowac sie miedzy dwuzytowego (A do Ai B do B).
13 | soba w trybie Master- Sprawdzi¢ komunikacje ustawiona na Master-Slave w Advanced Functions ->
Slave Group Functioning (kod 0 dla falownika Master, kod 1, 2, itd. dla wszystkich
innych falownikow Slave)
Inwerter przewodzi na linii Sprawdz potgczenia kabli uziemiajacych (system uziemienia musi by¢ typu
zasilania napiecia radialnego, o rezystancji mniejszej niz 10 Ohm).
wejsciowego szumy Wszystkie przetwornice posiadajg wewnetrzny wejsciowy filtr EMC, ale
14 | elektromagnetyczne, ktére dostepny jest rowniez dodatkowy wejsciowy filtr EMC [rozne typy,
zaktdcaja prace innych skontaktuj sie z serwisem) dla wiekszego ttumienia szuméw z wrazliwymi
urzadzen elektronicznych urzadzeniami podtaczonymi na linii.
Przy dtugim kablu Silnik moze mie¢ wysoka wartos¢ napiecia odbioru spowodowana wysoka
pomiedzy falownikiem a czestotliwoscia PWM w potaczeniu z duza pojemnoscia do masy dtugiego
silnikiem czasami falownik kabla: sugerujemy zastosowanie dodatkowego filtra wyjsciowego
15 | zatrzymuje silnik przy falownika dla kabla dtuzszego niz 40 metréw podtaczajac go bezposrednio
alarmie Pick Current. na wyjsciu falownika. Dostepne sa rézne rodzaje filtrow wyjsciowych,
skontaktuj sie z serwisem w celu uzyskania informacji.
Wytacznik réznicowy na linii | Sprawdz rezystancje systemu uziemienia [musi by¢ mniejsza niz 10
czasami wytacza Ohm). Stosowac wytacznie wytacznik réznicowy typu A (wtasciwy
16 | inwerter dla falownikéw).
Magneto-termiczny Wszystkie falowniki moga miec¢ wysoka wartos¢ odbioru sinusoidy
wytacznik na linii spowodowang harmonicznymi (5%, 7t , 11t itd.) i zalezng od rezystancji linii,
wytacza falownik, gdy ale ten stan nie zwieksza wartosci absorpcp energii zaleznej od pola pod
pompa pracuje z krzywa pradu. Nalezyjedynle zastosowac wytgcznik magnetotermiczny o
17 | maksymalna moca. wyzszej wartosci pradu niz wartos¢, ktéra mozna zastosowacd dla pompy
sterowanej bezposrednio. Zazwyczaj wystarczy wytacznik o jeden stopien
wyzszy niz wytacznik przydatny dla prostego silnika (patrz tabela wytacznikow
magnetotermlcznychr
ochrona sugerowana w podreczniku).
Tabela 8: Rozwigzanie najczestszych probleméw z instalacja i praca
80GWARANCJA

Zgodnie z obowiazujaca niska europejska: gwarancja 3 lata liczona od daty dostawy z zastrzezeniem dalszych
postanowien prawa lub umowy.
Aby mie¢ serwis w gwarancji, musi ztozy¢é w firmie udzielajacej gwarancji wypetniony certyfikat.

Gwarancja jest wykluczona lub przerwana w oczekiwaniu, jeéli uszkodzenia powstaty w wyniku nastepujacych

czynnikow: wptywow zewnetrznych, nieprofesjonalnej instalacji, nieprzestrzegania instrukcji, ingerencji miejsc
nieuprawnionych, stosowania nieoryginalnych czesci zamiennych i normalnego zuzycia.
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